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Actuador eléctrico / Modelo deslizante o
Serie LEF GNUS c ‘ us
016, 825, 632, 640 LISTED

aracteristicas

« 3 tipos de motores disponibles.

» Fuerza, velocidad y posicionamiento regulables.
« Facil ajuste y manejo.

+ 2 métodos de accionamiento.

'orma de pedido
Motor paso a paso / Servomotor
(7]
Accionamiento por IE — — . Ea . °3
husillo a bolas LEFS 1 1 OO 1 1 E
- " @© +2
Accionamiento - — — 509
‘O
Sor corton LEFB [1 T/— 1500 RIl1/6P]1 g2
T Montaje del controlador <
amano
— | Montaje con tornillo
T D |Montaje en rail DIN*
+ Solo disponible para los
# controladores de tipo "6N" y "6P".
40* No se incluye el rail DIN. Pidalo
+ S6lo para LEFS por separado.
Tipo de motor ® | ongitud del cable E/S [m]
- - = Sin cable
Simbolo|  Tipo Tamafio aplicable Controladores 1 15
LEFO16 |LEF25 | LEF(I32 | LEFS40 | compatibles - "
Motor paso ° P P PY LECP6 3 3
— a paso 5 5*
(Senvelo4 VDC) LECP1 : e
S ; = Si se selecciona "Sin
ervomotor _ _ controlador" en el modelo
A (24 VDC) ® ® LECAG de controlador, el cable
E/S no esta incluido.
Paso [mm] é ¢ Tipo de controlador
Simbolo| LEFS16 | LEFS25 | LEFS32 | LEFS40 | LEFBO _ Sin controlador
A 10 12 16 20 - 6N LECP6/LECA6 NPN
B 5 6 8 10 — (Modelo de entrada
6P de datos de paso) PNP
T — — — — 48
iN LECP1* NPN
A Precaucién _Carrera[mm]® 1P |(Modelo sin programacion)| PNP
Nota) Productos conformes a CE LEFS| 100 ~1000 ?élo disponible para el motor de tipo
(DLa conformidad EMC ha sido comprobada combinando | LEFB| 300 ~2000 Motor paso a paso".
los actuadores eléctricos de la serie LEF con los « VVéase la tabla de ° i
controladores de la serie LEC. La conformidad carreras. Longitud del .cable del actuador [m]
electromagnética depende de la configuracion del Opcién de motor e — Sin cable
panel de control del cliente y de la relacion con otros _ Sin blogueo 1 1.5
equipos eléctricos y cableados. Por tanto, no sera q 3 3
posible certificar la conformidad con la directiva EMC B __|Con blogueo
de los componentes de SMC que hayan sido X Nota 1) 5 5
incorporados al equipo del cliente bajo condiciones Tipo de cable del actuador d Otras longitudes se fabrican bajo
reales de funcionamiento. Como resultado, es — [ Sin cable demanda (sélo cable robético).
necesario que el cliente compruebe la conformidad S | Cable estandar o2
final con la directiva EMC de la maquinaria y del — -
equipo como un todo. R | Cable robdtico (cable flexible)
(2Para la especificacion con servomotor (24 VDC), la Nota 1) En las piezas fijas debe usarse el
conformidad EMC ha sido probada instalando un kit de cable estandar. Seleccione el cable
filtro de ruidos (LEC-NFA). Consulte el Manual de robético para las piezas moviles.
funcionamiento de LECA para la instalacion. Nota 2) Sélo disponible para el motor de
tipo "Motor paso a paso".
* Tabla de carreras @ Estandar/ O Fabricado bajo demanda.
Carrera
Models ~—Immi| 100 | 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 |1000 | 1200 [1500 {1800 | 2000 Ha;ggdgﬁ fabricar [mm] -
LEFS16 [ [ J [ J O — — — | — — | — — — | — — 100 a 400
LEFS25 [ [ J [ J O [ O — | — — | — — — | = — 100 a 600
LEFS32 [ (] ( O [ O O O — | — — — | — — 100 a 800
LEFS40 - e/ e O e O] 0| @@ OO | —|—|—1]— 200 a 1000
LEFB16 - |- 10|l e]lO0O|l0C|@®@|OC | @ | —| —|— | — 300 a 1000
LEFB2s | — | — | O |— | @[O0 | O | @O |@®@ | O] O|O|O 300 a 2000
LEFB32 il BN N NECHNCEN NECEN ) O]l O] 0] 0

* También hay carreras diferentes a las anteriormente mencionadas disponibles como ejecucion especial.
+ Contacte con SMC para la fabricacién de carreras intermedias.

L.!I g Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacion online.
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.Zecomendacién de producto
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Productos en stock para una rapida entrega

LEFS16A-300-R36P1
LEFS25A-100-R36P1
LEFS25A-300-R36P1
LEFS32A-100-R36P1
LEFS32B-200-R36P1
LEFS25B-100-R36P1

LEFS32B-100-R36P1
LEFS32B-300-R36P1
LEFS25A-200-R36P1
LEFS25A-500-R36P1
LEFS32A-200-R36P1
LEFS32A-500-R36P1

LEFS25B-500-R36P1
LEFS32A-300-R36P1
LEFS32B-500-R36P1
LEFB16T-500-R36P1
LEFB25T-500-R36P1
LEFB32T-500-R36P1
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Los articulos en stock pueden sufrir modificaciones sin previo aviso.
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Productos relacionados

'Y

Serie LEC - Controlador - pagina 1018

Serie LECP1 - Controlador - pagina 1014

Serie LEH - Pinzas eléctricas - pagina 999

Serie LES - Mesas eléctricas de deslizamiento - pagina 969
Serie LEY - Actuadores eléctricos (modelo con vastago) - pagina 943
Serie LER - Actuadores eléctricos de giro - pagina 993

LEFS25B-300-R36P1 LEFS25B-200-R36P1

'ontroladores compatibles

Modelo de Modelo de Modelo sin il
entrada de entrada de programacion
datos de paso datos de paso

Tipo

Serie LECP1

Entrada de valores
Controlador estandar

Capaz de ajustar el funcionamiento

Caracteristicas sin usar un PC ni una teaching box

Motor compatible Motor paso a paso (Servo/24 VDC) | Servomotor (24 VDC) Motor paso a paso (Servo/24 VDC)
N° méaximo de datos de paso 64 puntos 14 puntos
Tension de alimentacion 24 VDC
Pagina de referencia Péagina 1018 | Péagina 1018 Péagina 1014
'aracteristicas técnicas de LEFS Motor paso a paso (Servo/24 VDC)
Modelo LEFS16 LEFS25 LEFS32 LEFS40
Carrera [mm] Nota 1) 100, 200, 300 100, 200, 300 100, 200, 300, (400) 200, 300, (400), 500, (600)
(400) (400), 500, (600) 500, (600, 700, 800) (700), 800, (900), (1000)
Carga de trabajo [kg] Horizontal 9 10 20 20 40 45 50 60
Nota 2) Vertical 2 4 7.5 15 10 20 — 23
Velocidad [mm/s] Nota 2) 10 a 500 5a 250 12 a 500 6 a 250 16 a 500 8 a 250 20 a 500 10 a 250
Aceleracion/deceleracion max. [mm/s?] 3000
Repetitividad de posicionamiento [mm] +0.02

Paso [mm] 10 5 12 6 16 8 20 10

Caracteristicas técnicas del actuador

Resistencia a impactosivibraciones [m/s?] Nota3) 50/20
Tipo de actuacion Husillo a bolas
Tipo de guia Guia lineal
Rango de temp. de trabajo [°C] 5a40
Rango de humedad de trabajo [% HR] 90 0 menos (sin condensacion)
Tamafio del motor 28 042 | [156.4
@ é Tipo de motor Motor paso a paso (Servo/24 VDC)
% ~§ Encoder Fase A/B incremental (800 pulsos/giro)
% ?, Tension nominal [V] 24 VDC +10%
£ 8| Consumo de energia [W] Nota 4 22 38 50 100
© 8/ commoce energia n reposo durante ! furcionamiento 1] 0231 18 16 44 43
Consumo de energia mé. momentanea [W] Notae) 51 57 123 141
2o 8 Tipo Nota7) Modelo de funcionamiento no magnetizante
'ég% Fuerza de retencion [N] 20 39 78 157 108 216 113 225
ggg Consumo de energia [W] Nota 8) 2.9 5 5 5
S*E| Tension nominal [V] 24 VDC +10%

Nota 1) Las carreras mostradas entre () se fabrican bajo demanda.

Nota 2) La velocidad depende de la carga de trabajo. Compruebe la "Gréfica de velocidad-carga de trabajo (Guia)".
Si la longitud del cable supera 5 m, disminuira en hasta un 10% por cada 5 m.

Nota 3) Resistencia a impactos: Supera la prueba de impacto tanto en direccion paralela como perpendicular al husillo. (La prueba se llevé a cabo con el actuador en el estado inicial).
Resistencia a vibraciones: Supera la prueba en un rango de frecuencias entre 45 y 2000 Hz. La prueba se realiz6 tanto en direccién paralela como perpendicular al husillo.
(La prueba se llevé a cabo con el actuador en el estado inicial).

Nota 4) El consumo de energia (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador esta funcionando.

Nota 5) El consumo de energia en reposo durante el funcionamiento (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador esta detenido en la posicion de ajuste.

Nota 6) El consumo maximo de energia momentanea (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador esta funcionando. Dicho valor puede utilizarse para la
seleccion del suministro eléctrico.

Nota 7) Unicamente con bloqueo.

Nota 8) Para un actuador con bloqueo, afiada el consumo de energia para el bloqueo.
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.aracteristicas técnicas de LEFS

Servomotor (24 VDC)

Modelo LEFS16A LEFS25A
Nota 1 100, 200, 300 100, 200, 300

_:g Carrera [mm] Nota 1) (400) (400), 500, (600)
% Carga de trabajo [kg] N 2)| 1O 7 10 11 18
© Vertical 2 4 25 5
§ Velocidad [mm/s] Nota 2) 10 a 500 5 a 250 12 a 500 6 a 250
8 | Aceleracion/deceleracion max. [mmis?] 3000
:§ Repetitividad de posicionamiento [mm] +0.02
é Paso [mm] 10 5 12 6
.S | Resistencia a impactosivibraciones [m/s?] Nota3) 50/20
‘g Tipo de actuacion Husillo a bolas
g Tipo de guia Guia lineal
& | Rango de temp. de trabajo [°C] 5a40

Rango de humedad de trabajo [% HR] 90 0 menos (sin condensacion)

Tamano del motor 28 42

Salida de motor [W] 30 36

Tipo de motor Servomotor (24 VDC)

Encoder

Fase A/B incremental (800 pulsos/giro)/Fase Z

Caracteristicas técnicas
eléctricas

Tension nominal [V] 24 VDC +10%

Consumo de energia [W] Nota 4) 63 102

Consumo de energfa en reposo durante el funcionamiento W] %929 | Horizontal 4/Vertical 9 Horizontal 4/Vertical 9
Consumo de energia max. momentanea [W] Neta6) 70 113

Caracteristicas
técnicas de la
unidad de bloqueo

Tipo Nota7) Modelo de funcionamiento no magnetizante
Fuerza de retencion [N] 20 39 78 157
Consumo de energia [W] Nota8) 2.9 5
Tension nominal [V] 24 VDC + 10%

Nota 1) Las carreras mostradas entre ( ) se fabrican bajo demanda.

Nota 2) Compruebe la "Gréafica de velocidad-carga de trabajo (Guia)".
Si la longitud del cable supera 5 m, disminuira en hasta un 10% por cada 5 m.

Nota 3) Resistencia a impactos: Supera la prueba de impacto tanto en direccion paralela como perpendicular al husillo. (La prueba se llevé a cabo

con el actuador en el estado inicial).
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Resistencia a vibraciones: Supera la prueba en un rango de frecuencias entre 45 y 2000 Hz. La prueba se realiz6 tanto en direccion paralela
como perpendicular al husillo. (La prueba se llevd a cabo con el actuador en el estado inicial).

Nota 4) El consumo de energia (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador esté funcionando.

Nota 5) El consumo de energia en reposo durante el funcionamiento (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador esta

detenido en la posicion de ajuste.

Nota 6) El consumo maximo de energia momenténea (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador esté funcionando.

Dicho valor puede utilizarse para la seleccion del suministro eléctrico.

Nota 7) Unicamente con bloqueo.

Nota 8) Para un actuador con bloqueo, afiada el consumo de energia para el bloqueo.

oo

Modelo LEFS16

Carrera [mm] 100 200 300 (400)

Peso del producto [kg] 0.90 1.05 1.20 1.35

Peso adicional con blogueo [kg] 12

Modelo LEFS25

Carrera [mm] 100 200 300 (400) 500 (600)

Peso del producto [kg] 1.84 212 2.40 2.68 2.96 3.24

Peso adicional con bloqueo [kg] 0.26

Modelo LEFS32

Carrera [mm] 100 200 300 (400) 500 (600) (700) (800)

Peso del producto [kg] 3.35 3.75 415 4.55 4.95 5.35 5.75 6.15

Peso adicional con blogueo [kg] 0.53

Modelo LEFS40

Carrera [mm] 200 300 (400) 500 (600) (700) 800 (900) (1000)
Peso del producto [kg] 5.65 6.21 6.77 7.33 7.89 8.45 9.01 9.57 10.13
Peso adicional con blogueo [kg] 0.53

L.!I g Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacion online.
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3H9 (+8.025)
LEFS16 nx 3.4 ;
T\ ¥ prof. 3
VI T T T T
3 . |
100 8
D x 100 (= E) 40
B M4 x 0.7
Longitud d ble 250 prof. de rosca 7
(L) “rgfud do cable (terminal F.G.)
(37) A/(/Recorrido de la mesa) Nota 2) 37 40
7|4y Carrera ()] (113.5) (24) _ 65 57
402 [Origen] Nota 4) Origen Noa3) || 2[4] [
T Ty I T Cable del motor (2 x @5)
©
(o] <
- &
55
m E 8 2 .
€ Motor paso Servo  Opcién de motor: Con bloqueo
4 apaso  motor (155.5) Longitud de cable 250
g = 15 65
@ g H =l
03HO (87°) (72) R -
Montaje del cuerpo Nota ) prof. 3 40 1] K
plano de referencia 4xM4x0.7 24 Cable de bl 35
N i prof. de rosca 6.4 \ & able de bloqueo (¢3.5)
H ) 3 ) L -ﬂ—" - [mm]
3H9 (+0.025) Modelo L AB|n|DJE
I f;) LEFS160-100 [8005, .. , | _ | _
A - I prof. _LEFS160-100B | 3425
Nota 1) Si monta el actuador eléctrico usando el plano de referencia para el montaje del cuerpo, establezca la LEES160-200 400.5
altura de la superficie opuesta o use un pasador de 2 mm o mas debido al biselado R. (Altura — =206 (280| 6| 2 |200
recomendada: 5 mm) LEFS1601-200B | 4425
Nota 2) La distancia que puede recorrer la mesa cuando vuelve al origen. Asegirese de que ninguna pieza de LEFS1601-300 | 500.5 3061380 8| 3 |300
trabajo montada sobre la mesa interfiera con las piezas de trabajo ni los accesorios colocados alrededor LEFS160[1-300B | 5425
de la mesa. N
Nota 3) Posicion tras el retorno al origen. tEEg} 25-2888 gggg 406 [480| 10 | 4 |400
Nota 4) El nimero que aparece entre paréntesis indica que la direccién de retorno al origen ha cambiado. S
LEFS25 N x 04.5 3H9 (:6°%°)
—, ¥ prof. 3
© | - | |
<
L 120 10
Dx120 (=E) 35
B M4 x 0.7
rof. de rosca 7
(L) Longitud de cable 250 ?terrﬁinal F.G.)
(52) A (Recorrido de la mesa) Nota 2) 52 58
10 (56) [54] Carrera 54 (56) (121.5) . (2.4) 65 38
4[2] [Origen] Nota 4) Origen Moa3,7|| 2 [4] .
7 - T Cable del motor (2 x 85) @ 0
© 3 5
0| Q 6
o ¥ Motor paso Servo  Opcién de motor: Con bloqueo
@ apaso  motor (166.5) Longitud de cable 250
15 65
i57| =) B
23H9 (:39%°) (102) ] <y [
| A7
Montaje del cuerpo Nota 1) prof. 3 64 5= E } — :@
plano de referencia 4xM5x08 45 20 24
prof. de rosca 8.5 o - - Cable de bloqueo (23.5)
H @ 5 @ 5 = @ 5
| = - |
| mm
H ¢ S S Yo Modelo L |A/B[n|[D|E
gl | |aHe () LEFS250-100 [sats] 1 1 T | _
prof. 3 LEFS2501-100B | 386.5
_ _ , , LEFS2500-200 | 441.5
Nota 1) Si monta el actuador eléctrico usando el plano de referencia para el montaje del cuerpo, LEFS2501-200B | 486.5]2%6|310| 6 240
establezca la altura de la superficie opuesta o use un pasador de 3 mm o mas debido al biselado "LEFS2501-300 541.5
R. (Altura recomendada: 5 mm) LEFS2501-300B 586'5 306 [410| 8 360
Nota 2) La distancia que puede recorrer la mesa cuando vuelve al origen. Asegurese de que ninguna LEFS250-400 541 '5
pieza de trabajo montada sobre la mesa interfiera con las piezas de trabajo ni los accesorios LEFS2501-400B 686.5 406|510 8 360
colocados alrededor de la mesa. LEFS2501-500 :
Nota 3) Posicion tras el retorno al origen. = 741.5 506|610 | 10 480
Nota 4) El nimero que aparece entre paréntesis indica que la direccion de retorno al origen ha cambiado. LEFS250-500B | 786.5
LEFS2501-600 |841.5 606 | 710 | 12 600
LEFS250]-600B | 886.5
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Nota 1) Si monta el actuador eléctrico usando el plano de
referencia para el montaje del cuerpo, establezca
la altura de la superficie opuesta o use un pasador

5H9 (6 de 3 mm o mas debido al biselado R. (Altura
LEFS32 nxe55 ©| prof. 5 recomendada: 5 mm)
2 3 2 Nota 2) La distancia que puede recorrer la mesa cuando
3 R — | — v 4%% vuelve al origen. Asegurese de que ninguna pieza
5 de trabajo montada sobre la mesa interfiera con
150 las piezas de trabajo ni los accesorios colocados
D _E alrededor de la mesa.
x150 (=E) 15 Nota 3) Posici6n tras el retorno al origen.
B 15 Nota 4) El nimero que aparece entre paréntesis indica que
L Longitud de cable 250 la direccién de retorno al origen ha cambiado.
(62) A (Recorrido de la mesa) Nota2) 62 M4 x07 70
10 || (66) [64] Carrera 64(66)] (147.5) (2.4) 65 prof. de rosca 8 48
42 Origen] Nota4) Origen 2341 2[4] (terminal F.G.) :
T I g
Cable &el motor (2 x 85 g* T .° g g
S
23 @xe8 g ©!" Opcién de motor: 8g
S
N Motor paso Servo Con blogueo i)
a paso motor (199.5) Longitud de cable 250 ® %’
15 15 65 <
w0050 8 8 g
Montaje del cuerpo &'}'i_’(O_L (122) < S
Nota 1) plano de prot. 7 20 24
referencia AxMex1 4(2) < o blogueo (085) [mm]
prof. de rosca 9.9 )\ N~~| |3 LEFI\SAOdelo L [AIB|n|D[E
= = % 3200-300 587.5
- - %Et% LEFS320-3008 | 6305308 |4%0| 6] 2 |300
Q = LEFS32(-400 687.5
gl = +0030 LEFS320-400B | 7395|406 |%30| 8] 3 1450
8 ol Lsro(8™) LEFS320-500 | 7875
prof. 5 i -LEFS32015008 | g5 506|630 10 | 4 |600
mm] | EFS320J-600 887.5
Modelo L TA[B|n[D[E LEFS320-600B | 9395606|730] 10| 4 |600
LEFS320J-100 387.5 LEFS320-700 987.5
LEFS320-1008 | 4395 | '08(230) 4| — LEFS320-7008 | 10395 | /968|830 12| 5 |750
LEFS3201-200 487.5 LEFS32(7-800 | 1087.5
LEFS320-2008 | 5395|206 |3%0| 6] 2 [300 | FFS3271-800B | 11395806 |9%0| 14| 6 [900
Nota 1) Si monta el actuador eléctrico usando el plano de
n X 06.6 +0.030 referencia para el montaje del cuerpo, establezca la
LEFS40 6H9 ( 0 ) altura de la superficie opuesta o use un pasador de
. ™ prof. 6 3 mm o mas debido al biselado R. (Altura
¥ = i recomendada: 5 mm)
© B - Nota 2) La distancia que puede recorrer la mesa cuando
vuelve al origen. Asegurese de que ninguna pieza
= de trabajo montada sobre la mesa interfiera con las
150 15 piezas de trabajo ni los accesorios colocados
D x 150 (= E) 60 alrededor de la mesa.
B Nota 3) Posicion tras el retorno al origen.
Nota 4) El nimero que aparece entre paréntesis indica que
(L) Longitud de cable 250 la direccion de retorno al origen ha cambiado.
(86) A (Recorrido de la mesa) Not22) 86 MAX0.7 90
13 || (90)[88] __Carrera 88(90)] (170.5) 31) prof. de rosca 8 61
4[2] [\[Origen] Y24 Origen /| o4 65 (terminal F.G.)
20 N T || I : o
E . { oo} B
~ 1 I * L
| Cable del motor 2x 05) ¢ ) Opcién de motor:
) Con bloqueo
(219.5) Longitud de cable 250
18 65
+0.030
Montaje del cuerpo 06H9 (0%) (170) & ~
Nota 1) plano de prof. 7 106 IS5
referencia AxM8x1.25 h
prof. de rosca 13 ~@—1 ® 20 Cable del motor (2 x @5) Cable de blogueo (23.3)
R (e = = e [mm]
ﬁ B ! F = Iglodelo L IA/B|n|DJE
LEFS400-500 861.5
Hie = O B = o—L—:F— LEFS40C1-500B | 9105 506 | 678 | 10 | 4 | 600
< ~ +0.030 LEFS400-600 961.5
™~ 6H9 L .
"prof.(770 LEFS4001-600B | 10105 | 806 | 778 | 10| 4 | 600
[mm]  LEFS40C-700 1061.5 706! 88| 12 | 5 | 750
Modelo L AIB| n|DI|E LEFS400-700B | 1110.5
LEFS400J-200 561.5 LEFS4007-800 1161.5
LEFS400-2008 | 6105 % |78 6] 2 | %0  "[EFS400-800B |05 | 8% | 78| 14| 6 | %0
LEFS4001-300 | 661.5 LEFS4001-900 | 1261.5
“LEFS400-3008 | 7105 % | 478 | 6| 2 |30 7 FFS400-9008 | 1at05| %6|1078| 14| € | %00
_LEFS4001-400 7615 _LEFS4001-1000 | 1361.5
LEFS400-4008 | 8105 | “® %78 | 8] 3 |40 "[FFS400-10008 [ 14105 | 10| 1178| 16 | 7 |1050

L.!I g Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacion online.
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Modelo

LEFB16

LEFB25

LEFB32

Carrera [mm] Neta 1)

(300), 500, (600, 700)
800, (900), 1000

(300), 500, (600, 700), 800, (900)
1000, (1200, 1500, 1800, 2000)

(300), 500, (600, 700), 800, (900)
1000, (1200, 1500, 1800, 2000)
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Tension nominal [V]

24 VDC + 10%

g
g
g Carga de trabajo [kg] Nota 2) | Horizontal 1 5 14
g Velocidad [mm/s] Nota 2) 48 a 1100 48 a 1400 48 a 1500
@ | Aceleracion/deceleracion méx. [mmis?] 3000
E’ Repetitividad de posicionamiento [mm] +0.1
;8 Paso equivalente [mm] 48 48 48
§ Resistencia a impactos/vibraciones [m/s?] Nota3) 50/20
® | Tipo de actuacion Correa
g Tipo de guia Guia lineal
£ | Rango de temp. de trabajo [°C] 5a40
O Rango de humedad de trabajo [% HR] 90 0 menos (sin condensacion)
@ | Tamaro del motor [128 042 | [156.4
€ | Tipo de motor Motor paso a paso (Servo/24 VDC)
;ff: «»| Encoder Fase A/B incremental (800 pulsos/giro)
@ .é Tension nominal [V] 24 VDC +10%
@ 3| Consumo de energia [W] Nota4) 24 32 52
g | Cansumo de energiaen reposo durante el funcionamito [W] 19251 18 16 44
g Consumo de energia méx. momentanea [W] Notz) 51 60 127
O Peso del controlador [kg] 0.15 (Montaje con tornillo), 0.17 (Montaje en rail DIN)
gﬂg’ Tipo Nota7) Modelo de funcionamiento no magnetizante
ééé Fuerza de retencion [N] 4 19 36
§§§ Consumo de energia [W] Nota8) 2.9 5 5
O=¢

Nota 1) Las carreras mostradas entre () se fabrican bajo demanda.
Nota 2) La velocidad depende de la carga de trabajo. Compruebe la "Grafica de velocidad-carga de trabajo (Guia)".

Si la longitud del cable supera 5 m, disminuira en hasta un 10% por cada 5 m.

el estado inicial).

Nota 3) Resistencia a impactos: Supera la prueba de impacto tanto en direccion paralela como perpendicular al husillo. (La prueba se llevo a cabo con el actuador en

Resistencia a vibraciones: Supera la prueba en un rango de frecuencias entre 45 y 2000 Hz. La prueba se realiz6 tanto en direccion paralela como
perpendicular al husillo. (La prueba se llevé a cabo con el actuador en el estado inicial).

posicion de ajuste.

Nota 4) El consumo de energia (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador esté funcionando.
Nota 5) El consumo de energia en reposo durante el funcionamiento (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador esta detenido en la

Nota 6) El consumo maximo de energia momentanea (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador esta funcionando. Dicho valor puede
utilizarse para la seleccion del suministro eléctrico.

Nota 7) Unicamente con bloqueo.
Nota 8) Para un actuador con bloqueo, afiada el consumo de energia para el bloqueo.

ZSNC
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.aracteristicas técnicas de LEFB

Servomotor (24 VDC)
Modelo LEFB16A LEFB25A
g | e e el e
é Carga de trabajo [kg] Nota 2) | Horizontal 1 2
g Velocidad [mm/s] Nota 2) 48 a 2000 48 a 2000
@ | Aceleracion/deceleracion max. [mm/s?] 3000
£ Repetitividad de posicionamiento [mm] +0.1
~§ Paso equivalente [mm] 48 48
@ Resistencia a impactos/vibraciones [m/s?] Nota3) 50/20
B | Tipo de actuacién Correa
g Tipo de guia Guia lineal »
g Rango de temp. de trabajo [°C] 5a40 g §
© | Rango de humedad de trabajo [% HR] 90 0 menos (sin condensacion) g =
w Tamano del motor 128 42 28
& | Salida de motor [W] 30 36 g w
\§ Tipo de motor Servomotor (24 VDC)
‘é § Encoder Fase A/B incremental (800 pulsos/giro)/Fase Z
2 5| Tension nominal [V] 24 VDC +10%
‘% % Consumo de energia [W] Nota 4) 78 69
g Consumo de energia en reposo durante el funcionamiento [W] Netas) Horizontal 4 Horizontal 5
g Consumo de energia max. momentanea [W] Nota6) 87 120
Peso del controlador [kg] 0.15 (Montaje con tornillo), 0.17 (Montaje en rail DIN)
o o 8| Tipo Nota 7) Modelo de funcionamiento no magnetizante
’E g S| Fuerza de retencion [N] 4 19
§ g g Consumo de energia [W] Nota 8) 2.9 5
S2%[ Tension nominal [V] 24 VDC +10%

Nota 1) Las carreras mostradas entre () se fabrican bajo demanda.

Nota 2) Compruebe la "Grafica de velocidad-carga de trabajo (Guia)". Si la longitud del cable supera 5 m, disminuira en hasta un 10% por cada 5 m.

Nota 3) Resistencia a impactos: Supera la prueba de impacto tanto en direccién paralela como perpendicular al husillo. (La prueba se llevé a cabo con el actuador en
el estado inicial).
Resistencia a vibraciones: Supera la prueba en un rango de frecuencias entre 45 y 2000 Hz. La prueba se realiz6 tanto en direccion paralela como
perpendicular al husillo. (La prueba se llevé a cabo con el actuador en el estado inicial).

Nota 4) El consumo de energia (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador esta funcionando.

Nota 5) El consumo de energia en reposo durante el funcionamiento (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador esta detenido en la
posicion de ajuste.

Nota 6) El consumo maximo de energia momentéanea (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador esta funcionando. Dicho valor puede
utilizarse para la seleccion del suministro eléctrico.

Nota 7) Unicamente con bloqueo.

Nota 8) Para un actuador con bloqueo, afiada el consumo de energia para el bloqueo.

oo

Modelo LEFB16

Carrera [mm] (300) 500 (600) (700) 800 (900) 1000

Peso del producto [kg] 1.19 1.45 1.58 1.71 1.84 1.97 2.10

Peso adicional con bloqueo [kg] 0.12

Modelo LEFB25

Carrera [mm] (300) 500 (600) (700) 800 (900) 1000 (1200) (1500) (1800) (2000)
Peso del producto [kg] 2.39 2.85 3.08 3.31 3.54 3.77 4.00 4.46 5.15 5.84 6.30
Peso adicional con bloqueo [kg] 0.26

Modelo LEFB32

Carrera [mm] (300) 500 (600) (700) 800 (900) 1000 (1200) (1500) (1800) (2000)
Peso del producto [kg] 412 4.80 514 5.48 5.82 6.16 6.50 7.18 8.20 9.22 9.90
Peso adicional con bloqueo [kg] 0.53

L.!I g Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacion online.
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.Dimensiones: Accionamiento por correa

Servicio de Att. a
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3H9 (:°°) Opcion de motor:
LEFB16 o
%“, prof. 3 Motor paso  Servo Con bloqueo
| - * - apaso  motor & Cablede
@y - F—“—G N bloqueo
- 24 =1 [(03.5)
150 8 Ceal— 1 [
D x 150 (= E) 2 Bl —{-—
B CE A =
(L) Longitud de cable 250 15 g‘ 65
7 (92) . A(Recorrido de la mesa) Noa 2 37 535 | (1.5) 65 0 V'—°”9““;5dg cable
<
(96) [94] Carrera R[] N o7
412] Origen] Nota 4) Origen Nota 3) 2[4]
. + —_
Q3T | \Cable del motor I
e T é (2 x ©5) 'c\o
©
&
40.025 Perno de ajuste de la tension de la correa
erOI;IQS(w ) (72) 55 1l (M3: Distancia entre caras 2.5)
Montaje del cuerpo Nota 1) 4px M4 x 0.7 <40, .z
plano de referencia ﬁ 24 © M4 x 0.7
X B, prol. de rosca 6.4 \; |N . prof. de rosca 7
i 2 2 : " c (terminal F.G.)
& 5 5 =M o ==
0| |.3H9 (5% [mm]
3| prof. 3 Modelo L A B n D E
Nota 1) Si monta el actuador eléctrico usando el plano de referencia pa(:; el montaje del LEFB16LIT-3000) 495.5 306 435 6 2 300
cuerpo, establezca la altura de la superficie opuesta o use un pasador de 2 mm o mas LEFB160T-50000 695.5 506 635 10 4 600
debido al biselado R. (Altura recomendada: 5 mm) LEFB16T-6001 795.5 606 735 10 4 600
Nota 2) La distancia que puede recorrer la mesa cuando vuelve al origen. Aseglrese de que
ninguna pieza de trabajo montada sobre la mesa interfiera con las piezas de trabajo ni LEFB1601T-70000 895.5 706 835 12 5 750
los accesorios colocados alrededor de la mesa. LEFB160T-80001 995.5| 806 935 14 6 900
Nota 3) Posicion tras el retorno al origen. LEFB16JT-9001 1095.5 906 1035 14 6 900
Nota 4) El nd t éntesis indi la direccion de ret I origen h
ota ) carl:llllarll’;zroo que aparece entre parentesis indica que la direccion de retorno al origen ha LEFB1 6DT-1 OOOD 1195.5 1006 1135 16 7 1050
3H9 (18°%°)
LEFB25 nxe45 I pof3
- W . Opcién de motor:
gT - . Motor paso  Servo Con bloqueo
= : P a paso motor _, Cable de
| blogqueo
\ 170 10 20 24 1035
‘ = ke _ v\t
Dx 170 (= E) 28 =il =T
B 3 = B —
y ] 3
(L) Longitud de cable 250 15 . 15 I 65
10 (109) ) A (Recorrido de la mesa) Nota2) 52 64.8 (1.5) 65 Longitud de cable
(113)[111] Carrera 54[(56)] E-\ 22 250
4[2] [Origen] Nota 4) Origen Nota3) 2[4] 1 r——1
2 2
3] —~ ITe)
/%'"17"7 R | T I 5 N n
—le
r | L
Cabledel  } s
o3H9 (16%%°) (102) rgotor4 6 Perno de ajuste de la tension de la correa
prof. 3 o4 ‘ (@xo47) 17 | ]\ (M3: Distancia entre caras 2.5) [mm]
Montaje del cuerpo Noa ) 4% M5x0.8 5 M4 x 0.7 Modelo H
plano de referencia prof. de rosca 8.5 3 prof. de rosca 8 LEFB25T -ean] 115.8
B —— - 5 9 (terminal F.G.) LEFB25TkarlB | 158.8
B U = LEFB25AT -[car] 98.8
H s 0 = S o LEFB25AT-kar]B | 139.8
0.025
8l ol .3+ (™) Modelo L A B n D E
prof. 3 LEFB2500T-30000 | 541.8| 306 | 467 6 2 340
Nota 1) Si monta el actuador eléctrico usando el plano de refe_rencia para el LEFB250T-5000] 7418 | 506 667 8 3 510
montale del querpo, establezca la allura de 12 j‘;ﬁf?'c're opuestaguseun  LEFB250JT-60001 | 841.8| 606 | 767 | 10 4 | 680
Py om0 as debido afbiselad T, 1T Tecomencate: LEFB25(JT-7000] | 941.8| 706 | 867 | 10 4 | 680
Nota 2) La distancia que puede recorrer la mesa cuando vuelve al origen. LEFB2501T-8000] | 1041.8 806 967 12 5 850
Aseglrese de que ninguna pieza de trabajo montada sobre la mesa LEFB2500T-900C1 | 1141.8| 906 | 1067 14 6 1020
interfiera con las piezas de trabajo ni los accesorios colocados alrededor LEFB2500T-1000C1 | 1241.8 | 1006 | 1167 14 6 1020
de la mesa. i LEFB250JT-120001 | 1441.8 | 1206 | 1367 | 16 7 | 1190
it ‘31; Posicion lras el 16100 a1 019eN.  esis indi a direccion d LEFB250T-150000 [ 1741.8 | 1506 | 1667 | 20 9 [ 1530
8 etormo al ofgen ha cambiado, e e @ Geen g8 LEFB25(JT-180001 [ 2041.8 | 1806 | 1967 | 24 | 11 | 1870
’ LEFB250T-20000] | 2241.8 | 2006 | 2167 | 26 12 | 2040
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LEFB32
Motor Opcioén de motor:
olor - Servo Con blogueo
pasoa  motor ~
paso < bClable de
+0.030 20 24 oif blogueo
nx 05.5 o (;" ) e | X(zsgﬂg
hd hd hd _ h‘ -~
o Kl B =t H < -—]
© in ¥ HEEREEE 65
Longitud de cable
200 15 5 250
D x 200 (= E) 25 ] )
(B) = N
(L) Longitud de cable 250
10 (121) A (Recorrido de la mesa) Nota 2) 62 86.6 (1.5) _ 65 20
<)
(125) [123] Carrera 64[(66)] [ 48
42 i N i Nota 3 2[4 4
[2] | .\ [Origen] Nota 4) Origen Nota3) /|| 2 [4] ]
Q| o )
g s 2 !
N | 1 1 = 2 o [
"o
e
Cable del motor ‘}g i | B
(2 x 5) 75 erno de ajuste de la tension
de la correa
2] (M3: Distancia entre caras 2.5)
M4 x 0.7
05H9 (;0°%°) 122 prof. de rosca 8
Montaje del cuerpo Nota 1) prof. 5 70 (terminal F.G.)
plano de referencia 4x M6 x 1 42
prof. de rosca 8.5\ 3
o B ® ~
hd
[ 5
| [
& 3 *H ¢
=3 0
e wl || 5Hg (18°°)
prof. 5
[mm]
Nota 1) Si monta el actuador eléctrico usando el plano de referencia para el Modelo L A B n D E
montaje del cuerpo, establezca la altura de la superficie opuesta o use un LEFB3201T-3000 585.6 306 489 6 2 400
pasador de 3 mm o mas debido al biselado R. LEFB3201T-50000 785.6 506 689 8 3 600
(Altura recomendada: 5 mm) LEFB320T-600C] 885.6 | 606 789 8 3 600
Nota 2) La distancia que puede recorrer la mesa cuando vuelve al origen. LEFB320T-7000 985.6 | 706 889 10 4 800
_Aseg_ﬂrese de que ninguna pieza de_trabajo mont_ada sobre la mesa LEFB320T-800C] |1085.6| 806 989 10 4 800
?éeIerenr:Scaon las piezas de trabajo ni los accesorios colocados alrededor LEFB3200T-90000 | 1185.6 906 | 1089 12 5 1000
Nota 3) Posicion tras el retorno al origen. LEFB3201T-100000 | 1285.6 | 1006 | 1189 12 5 1000
Nota 4) El nimero que aparece entre paréntesis indica que la direccion de retorno LEFB3200T-120007 | 1485.6 | 1206 | 1389 14 6 1200
al origen ha cambiado. LEFB320T-1500C1 | 1785.6 | 1506 | 1689 18 8 1600
LEFB320T-1800C] | 2085.6 | 1806 | 1989 20 9 1800
LEFB320T-2000C1 | 2285.6 | 2006 | 2189 22 10 2000

L.!I g Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacién online.
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.)rma de pedido

Servomotor AC (100/200/400 W)

Accionamiento por
husillo a bolas

LEFS

Tamano

Tipo de motor

Ti Salida | Tamaro de | Controladores

PO [W] actuador | compatibles

s for AC 100 25 LECSALI-S1
ervomotor

= (Encoder incremental) 200 32 LECSAL-S3

S4 400 40 LECSA2-S4

S6* Servomotor AC 100 25 LECSBLI-S5
ervomotor

S7 (Encoder absoluto) 200 32 LECSBLI-S7

S8 400 40 LECSB2-S8

* Tipos de motor: Unicamente para S2y S6, el sufijo de la referencia del
controlador compatible sera S1y S5.

Servicio de

S2/[B]-100]|

Paso [mm]
Simbolo] LEFS25 | LEFS32 | LEFS40
A 12 16 20
B 6 8 10

* Tabla de carreras aplicables

@ Estandar/ O Fabricado bajo demanda.

Carrera
Modelg~—mm| 100 | 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 |1000
LEFS25 ® ® ¢ O | e O|—|—-—|—-1|-~-
LEFS32 ® &6 &6 O e O|0|O0]| |-
LEFS40 - e/l ®e/O0O/@/O0O|]O0 | @] OO

+ Contacte con SMC para la fabricacién de carreras intermedias.

Controladores compatibles

E Sin bloqueo p
_B | Con bloqueo

-[S][2][A1 ILIJ

Conector E/S

Sin conector
H Con conector

Tipo de controlador

Carrera [mm] Controladores| Tension de
100 ~1000 compatibles | alimentacion
# tViIaS? 'fa ] — Sin controlador
abla Interior
para los A1 | LECSAT [100Vai120V
detalles. A2 LECSA2 200V a230V
B1 LECSB1 |[100Va120V
Opcion de motor e B2 LECSB2 |200Va230V

* ongitud de cable* [m]

= Sin cable
2 2
5) 5
A 10
* Comun para cable de
encoder/motor/bloqueo

——e Tipo de cable del actuador*

— |Sincable

S |Cable estandar

R | Cable robético (cable flexible)

* Se incluyen el cable del motor y el cable
del encoder. (El cable de bloqueo
también se incluye si se selecciona la
opcion de motor "Con bloqueo".)

.acomendacién de producto

@ Productos relacionados

Serie LECS - Controlador - pagina 1022

Serie LEH - Pinzas eléctricas - pagina 999

Serie LES - Mesas eléctricas de deslizamiento - pagina 969

Serie LEY - Actuadores eléctricos (modelo con vastago) - pagina 943
Serie LER - Actuadores eléctricos de giro - pagina 993

Modelo de entrada de pulsos
(Para encoder incremental)

Tipo

Modelo de entrada de pulsos
(Para encoder absoluto)

Serie LECSA1, LECSA2

LECSB1, LECSB2

Caracteristicas
« Conmutador de ajuste del servo

« Compatible con encoder incremental de 17 bits
« Funcion de posicionamiento (méax. 7 entradas)

« Compatible con encoder absoluto de 18 bits
« Con puerto de comunicacion RS422 (compatible con Mitsubishi Electric’panel tactil)
« Entrada analégica para comando de velocidad y par

Motor compatible Servomotor AG

(Encoder incremental) S2, S3, S4

Servomotor AC
(Encoder absoluto) S6, S7, S8

Tension de alimentacion

100 a 120 VAC (50/60 Hz), 200 a 230 VAC (50/60 Hz)

100 a 120 VAC (50/60 Hz), 200 a 230 VAC (50/60 Hz)

Pagina de referencia Pagina 1022

Péagina 1022
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aracteristicas técnicas de LEFS

LEFS25, 32, 40 Servomotor AC (100/200/400 W)

Servicio de Att.
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Actuador eléctrico / Modelo deslizante - Serle LEF 937

Modelo LEFS25S26 LEFS32S37 LEFS40S48
200, 300, (400), 500
Carrera [mm] Nota 1) 100, 52388: (sggd)(mo) 5(;(()),0(’620%()): ?7036)(,4(2%)0) (600), (7?10363)00’ (900)
Carga de trabajo [kg] Ne'a2 Horiz?ntal 20 20 40 45 50 60
- Vertical 8 15 10 20 15 30
§ a 400 900 450 1000 500 1000 500
*§ 401 a 500 720 360 1000 500 1000 500
g Velocidad méx. Rango 501 a 600 540 270 800 400 1000 500
2 | Nowd de 601 a 700 - - 620 310 940 470
2 | [mm/s] carrera 701 a 800 - - 500 250 760 380 o
g 801 a 900 - - - - 620 310 58
8 901 a 1000 - - - - 520 260 § 5
:‘é Aceleracion/deceleracion max. [mm/s?] 5000 ® %’
% Repetitividad de posicionamiento [mm] +0.02 <
S | Paso [mm] 12 6 16 8 20 10
© | Resistencia a impactos/vibraciones [m/s2] Neta 4) 50/20
Tipo de actuacion Husillo a bolas
Tipo de guia Guia lineal
Rango de temperatura de trabajo [°C] 5a40
Rango de humedad de trabajo [% HR] 90 o0 menos (sin condensacion)
gm Y Salida/Tamafio del motor 100 W/CJ40 200 W/160 [ 400 W/I60
288| Tipo de motor Servomotor AC (100/200 VAC)
‘éég Encoder Tipo de motor S2, S3, S4: Encoder incremental de 17 bits (Resolucion: 131072 p/rev)
S Tipo de motor S6, S7, S8: Encoder absoluto de 18 bits (Resolucion: 262144 p/rev)
28 | Tipo Notas) Modelo de funcionamiento no magnetizante
222 | Fuerza de retencion [N] 131 255 197 385 330 [ 660
§g§ Consumo de energia a 20°C [W] Nota 6) 6.3 7.9 7.9
SEE [ Tension nominal W 24 VDC _{ps

Nota 1) Contacte con SMC para la fabricacion de otras carreras intermedias diferentes a las especificadas arriba.
Nota 2) Consulte méas detalles en "Velocidad—Gréafica de carga de trabajo (Guia)".
Nota 3) La velocidad admisible variara en funcién de la carrera.

Nota 4) Resistencia a impactos: Supera la prueba de impacto tanto en direccién paralela como perpendicular al husillo. (La prueba se llevé a cabo con el

actuador en el estado inicial).

Resistencia a vibraciones: Supera la prueba en un rango de frecuencias entre 45 y 2000 Hz. La prueba se realizé tanto en direccion paralela como

perpendicular al husillo. (La prueba se llevo a cabo con el actuador en el estado inicial).
Nota 5) Sélo cuando se selecciona la opcién de motor "Con bloqueo".
Nota 6) Para un actuador con bloqueo, afiada el consumo de energia para el bloqueo.

oo

Modelo LEFS25

Carrera [mm] 100 200 300 (400) 500 (600)

Peso del producto [kg] 2.20 2.50 2.75 3.05 3.30 3.60

Peso adicional con blogueo [kg] 0.35

Modelo LEFS32

Carrera [mm] 100 200 300 (400) 500 (600) (700) (800)

Peso del producto [kg] 3.60 4.00 4.40 4.80 5.20 5.60 6.00 6.40

Peso adicional con bloqueo [kg] 0.70

Modelo LEFS40

Carrera [mm] 200 300 (400) 500 (600) (700) 800 (900) (1000)
Peso del producto [kg] 6.20 6.75 7.35 7.90 8.35 9.00 9.55 10.15 10.70
Peso adicional con bloqueo [kg] 0.70

L.!I g Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacion online.
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Opcion de motor: Con bloqueo

Cable de bloqueo (94.5)

Cable de encoder (a7)

209

3H9(18%%°)
LEFS25 X045 T
<
o| I _ i [ _ :
<
120
D x 100 (= E) 35 (] 10
B . e
Cable de alimentacion (¢6)
L 2.2)
(52) A (Recorrido de la mesa): carrera+6)Nota 2) 52 169 57.8
10 (56) Carrera (54) 38
(4) 10 | oo | Posicion de deteccicn de fase Z delencader 23" | o4 / f
e < @
i i B 2] [ im I LO : 8 T
© = |
N
6 M4 x 0.7 |
o3H9 (16%%°) (102) Cable de encoder (67) prof. de rosca 8(terminal F.G.)
Montaje del cuerpo Nota ) prof. 3 64 - —
plano de referencia 4xM5x0.8 25 Cable de alimentacion (06)
prof. de rosca 8.5 S
o ; = o =
= : =
b= - 5 =4
8 o +0.025
o| || 3H9(16%%°)
prof. 3 mesa.

Nota 1) Si monta el actuador eléctrico usando el plano de
referencia para el montaje del cuerpo, establezca la
altura de la superficie opuesta o use un pasador de
3 mm o més debido al biselado R.

(Altura recomendada: 5 mm)

Nota 2) La distancia que puede recorrer la mesa

cuando vuelve al origen. Asegurese de que

ninguna pieza de trabajo montada sobre la
mesa interfiera con las piezas de trabajo ni
los accesorios colocados alrededor de la

Nota 3) La posicion de primera deteccion de fase Z

[mm] desde el extremo de la carrera del lado del
Modelo L A B n D E motor. [mm]
LEFS250101-100-000000101 389 106 | 210 | 4 _ _ Modelo L A B n D E
LEFS25000-100B-00000 429 N -
LEFS25011-400-0000001 | 689
LEFS25010-200-0J0000) 489 N - 406 | 510 8 3 | 360
206 | 310 | 6 2 | 240 LEFS25000-400B-000J0107 | 729
LEFS250001-200B-000101C] 529
LEFS250001-500-000J07 | 789
LEFS250001-300-0J000100 589 N - 506 | 610 | 10 4 | 480
306 | 410 | 8 3 | 360 LEFS25001-500B-000C1 | 829
LEFS25000-300B-0000000 629 N N
LEFS250101-600-0J0J001 | 889 606 | 710 | 12 5 | 600
LEFS250101- B-0O0O0C00 | 92
LEFS32 ass L 5HO(3™) S25L1-600 %29
prof. 5 ©
o - =
()
150 Opcion de motor: Con bloqueo
D x 100 (= E) 15[15
B Cable de alimentacién (06) Cable de blogueo (04.5)
(L) (2.2) Cable de encoder (97)
10 (62) A (Recorrido de la mesa: carrera+6)Nota2) 62 201 70
(66) Carrera (64) 48 231
(4 Posicion de deteccion de fase Z del encoder V023 /|| 21 f @
© g '
14D EINE
=g “M4x07
. - er5H9(+°6°3°) ~ (122) 75 prof. de rosca 8 (terminal F.G.)
Montaje del cuerpo o) prof. 5 70 Cable de encoder (¢7) Nota 1) Si monta el actuador eléctrico usando el plano de
lano de referencia 4xM6x1 42 Cable de alimentacion (a6) referencia para el montaje del cuerpo, establezca la altura
prof. de rosca 9.5 ~ < de la superficie opuesta o use un pasador de 3 mm o mas
= - = - —— 3. debido al biselado R. (Altura recomendada: 5 mm)
ﬁ Nota 2) La distancia que puede recorrer la mesa.
] [ | Y Asegurese de que ninguna pieza de trabajo
H I Ty montada sobre la mesa interfiera con las
o) ro) piezas de trabajo ni los accesorios colocados
3 0 alrededor de la mesa.
I 5H9 (13-030) Nota 3) La posicion de primera deteccion de fase Z
— desde el extremo de la carrera del lado del
prof. 5 motor.
[mm] [mm]
Modelo L A B D E Modelo L A B E
LEFS320101-100-01000100 441 LEFS320101-500-C10101C] 841
LEFS320-100B-0000] | 471 | 196 | 230 |~ LEFS32000-500B-000000] g71| 506 | 630 | 10 | 4 | 600
LEFS32010-200-0000 541 LEFS32010-600-000101 941
LEFS32011-200B-00010101 571 206 1330 | 6 2 | 300 LEFS32011-600B-01C1C1C] 971 606 | 730 | 10 4 | 600
LEFS320101-300-010J0001 641 LEFS320101-700-0010101 1041
LEFS3200-300B-0000 | 671 | 906|430 6 | 2 ]300 LEFS3200-700B-000 | 1o71| 796|830 | 12 | 5 | 750
LEFS320101-400-01010001 741 LEFS320101-800-01C1C1C] 1141
LEFS3200-400B-0000 | 771 | 406|580 | 8 | 3 | 450 LEFS3200-800B-0000 | 1171|896 | 930 | 14 | 6 |900
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LEFS40
6H9 (6%
n x 96.6 prof. 6
N~
o
: F
I
150
D x 150 (=E) 60 15
B
L) (3.1)
13 86 A (Recorrido de la mesa: carrera+6) Nota2) 86 223.5
(90) Carrera (88)
Posicion de deteccion de fase Z del encoder No2%)
(4) . w| @ - _21_

4 x M8 x1.25

Cable de encoder (97)

Actuadores
Eléctricos

prof. de rosca 8
(terminal F.G.)

— (170) Cable de alimentacion (26)
Montaje del cuerpo Nota 1) prof. de rosca 13 106
plano de referencia
60
N\ X @
B - | - o
ﬁ ) ) ) e
] ] - A\ i ]
H ) ) ey
~ o6H9 ("0 ™
prof. 7
6H9 (')
Cable de alimentacion (06) prof. 7
Cable de bloqueo (24.5) Opcién de motor: Con bloqueo
Cable de encoder (27)
/ 253.5
[mm]
Nota 1) Si monta el actuador eléctrico usando el plano de _ Modelo L A B n E

referencia para el montaje del cuerpo, establezca _LEFS40000-200-0000 614.5 206 378 6 2 300

la altura de la superficie opuesta o use un pasador _LE :SZ 00I1-200B-C10000] 644.5
de 3 mm o mas debido al biselado R. LE :Sl 000-300-00J0J01 714.5 306 478 6 5 300

(Altura recomendada: 5 mm) _LEFS40010-300B-0010000 744.5
Nota 2) La distancia que puede recorrer la mesa cuando _LEFS400003-400-001000) 814.5 406 578 8 3 450

vuelve al origen. Asegurese de que ninguna pieza _LEFS40000-400B-0000001 844.5
de trabajo montada sobre la mesa interfiera con _LEFS400001-500-000000 914.5 506 678 10 4 600

las piezas de trabajo ni los accesorios colocados _LEFS40000-500B-0000000 944.5
alrededor de la mesa. _LEFS400001-600-000000 1014.5 606 778 10 4 600

Nota 3) La posicion de primera deteccion de fase Z desde _LEFS400000-600B-0C0C0C1 | 1044.5

el extremo de la carrera del lado del motor. _LEFS4000-700-0000 1114.5
"LEFS4000-700B-0000] | 11445 | /%6 | 878 12 5 750

“LEFS4000-800-00000 1214.5
"LEFS40000-800B-00000C] | 12445 | 806 | 978 14 6 900

“LEFS4000-900-0000 1314.5
"LEFS40000-900B-0000] | 13445 | 996 | 1078 14 6 900

_LEFS400001-1000-0J0101C0 1414.5
[ EFS4000-1000B-0010] | 14445 | '006 | 1178 | 16 ’ 1050

L.!I g Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacién online.
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l'.-}réfica de velocidad-carga de trabajo (Guia), Motor paso a paso (Servo/24 VDC)

LEFS16/Accionamiento por husillo a bolas
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= La siguiente gréafica muestra los valores cuando la fuerza de posicionamiento es del 100%.

Horizontal Vertical
— 12 12
2 [ 1T 1 5
z Paso 5: LEFS168B =
i 10 s[Pase s z 10
£ o~ g
-E 8 N NS .§ 8
2 & Sl Paso 10: LEFS16A _| > 6
€ 4 N £ 4 Paso 5: LEFS16B
é 3 Sel
© 2 S 2 > Paso 10: LEFS16A
) s BE g P e S
2 5 IICH 0 1
Sa 0 100 200 300 400 500 600 0 100 200 300 400 500 600
8 2 Velocidad: V [mm/s] Velocidad: V [mm/s]
® 3
LEFS25/Accionamiento por husillo a bolas
Horizontal Vertical
5] 1 1 1 —_
= 20 —_Paso 6: LEFS25B 2 20
= \
= =
s \ =
s 15 RS o 15 v—Paso 6: LEFS25B
N N = v
o > A
5 s ]
2 10 T 10 g
g s A
£ N\ g
3 s \_Paso 12: LEFS25A 3 5 A
SO
S g ~ oo——|_Paso 12: LEFS25A
© \\ (@)
© 0 0
0 100 200 300 400 500 600 0 100 200 300 400 500 600
Velocidad: V [mm/s] Velocidad: V [mm/s]
LEFS32/Accionamiento por husillo a bolas
Horizontal Vertical
— 50 50
E T =
; ~% Paslo 8: LEFS32B =
3 40 % % 40
N 30 5 30
\
s NG >
o ‘\ \\ ‘©
g 2 AN ~Paso 16: LEFS32A —— £ 20 sPaso 8: LEFS32B
T = \
© N 8 NS
10 ~ g 10 g
<) 5 So Paso 16: LEFS32A
< $) S~ —— |
(@) 0 0 | 1 T—
0 100 200 300 400 500 600 0 100 200 300 400 500 600
Velocidad: V [mm/s] Velocidad: V [mm/s]
LEFS40/Accionamiento por husillo a bolas
Horizontal Vertical
) 1 —
= 60 v—Paso 10 2 60
z 3 z
% 50 5 ~ 50
= ©
S 3
N 40 1 S 40
2 5 N o
o 30 N—tPaso 20 ‘T 30
© (N \ Qo
Qo ©
[ \ N = -
£ 20 . AN o 20 5
2 \ NC z ~S 1 Paso 10
g 10 NC 2 10 <<
S o S =
0 100 200 300 400 500 600 0 100 200 300 400 500 600
Velocidad: V [mm/s] Velocidad: V [mm/s]
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l’a‘réfica de velocidad-carga de trabajo (Guia), Servomotor (Servo/24 VDC)

LEFS16A/Accionamiento por husillo a bolas

* La siguiente grafica muestra los valores cuando la fuerza de posicionamiento es del 250%.

Horizontal Vertical
12 12
2 10 2 10
= Paso 5: LEFS16AB =,
= z
5 =
§ 8 § 8
s Paso 10: LEFS16AA 7 o
< 6 Re) 6
o ©
® K
kel g
s 4 g 4 Paso 5: LEFS16AB
kel © ||
g e [
= I _
g ? o 2 Paso 10: LEFS16AA
| | | | | | |
. . EEEEEE
0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 0 100 200 300 400 500 600 700 800 900
Velocidad: V [mm/s] Velocidad: V [mm/s]

LEFS25A/Accionamiento por husillo a bolas

Horizontal Vertical
- HEEEEN 2
2 7777771 Paso 6: LEFS25AB )
= z
g 15 % 15
s 2
. o
S 10 Paso 12: LEFS25AA g 10
o ©
© =
had [0
[0 el
© ©
s ° 2 5 Paso 6: LEFS25AB
8 (&} |

0
0 100 200 300 400 500 600 700 800 900
Velocidad: V [mm/s]

|
Plaso| 12|: LFF|82|5A? N

0
0 100 200 300 400 500 600 700 800 900
Velocidad: V [mm/s]

Motor paso a paso (Servo/24 VDC)

. . * Cuando la fuerza de
LEFB/Accionamiento por correa posicionamiento es del 100%.

Servomotor (24 VDC)

. . * Cuando la fuerza de
LEFB/Accionamiento por correa posicionamiento es del 250%.

Horizontal Horizontal
TT 11 10
— " LEFB32 =
()] ()]
=, \\ =,
= 12 \\ = 8
£ 10 N £
o N o
g s N g
\ <
=} ‘\ 2.
©
@ 6 ~LEFB25 @ 4
© N\ ©
c 4 N ° LEFB25
) N o 2=t
8 2[LEFB16 N N 8 LEFB16
Anmn ~ L
0 500 1000 1500 2000 0 500 1000 1500 2000
Velocidad: V [mm/s] Velocidad: V [mm/s]

L.!I g Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacion online.
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+ Esta grafica muestra la cantidad de voladizo admisible cuando el centro de gravedad de la pieza de trabajo esta en
voladizo en una direccién. Si el centro de gravedad de la pieza de trabajo esta en voladizo en dos direcciones,

consulte el Eléctricos

Software de Seleccion de Actuadores para obtener una confirmacion. http://www.smcworld.com

m
@
Q
—
=
(2]
]
(7]

salopen)oy

Aceleracion 1000 mm/s?2 ~ — — —3000 mm/s?  -------- 5000 mm/s2
c . L. .
S Direccion de voladizo de carga Modelo
& |m: Carga de trabajo [kg]
& |Me: Momento dinamico admisible [N-m]
0
O |L: Cantidad de voladizo al centro de gravedad de la pieza [mm] LEF16 LEF25 LEF32 LEFS40
2,000 — 2,000 — 2,000 — 1,500 T
il g d L
'E 1500 —+ ‘\ 'E 1500 i ‘\ T 1,500 — ‘\ T \\
Mep E ; E 8 \ E ) \ E, 1,000
7\ \ Y\ S0 £,
5|3 . hr \ b \ b LN
m 2 9 1,000 g 9 1,000 3 S 1,000 g 2 \
L1 3|3 RN 5 I\ g N 3 N
TS Y S N 3 ~N 5 S0 TN
> 500 NS > 500 ] | > 500 S RN >
L9 ~N Y .~ Q’.~.. ~ .'~
0 0 0 0
0 2 4 6 8 10 0 5 10 15 20 0 10 20 30 40 0 10 20 30 40 50 60
Masa de la pieza de trabajo [kg] | Masa de la pieza de trabajo [kg] |Masa de la pieza de trabajo [kg] | Masa de la pieza de trabajo [kg]
2,000 — 2,000 — 2,000 — 1,500 0
i : : ;
T 1500 “ T 150 — ‘\ T 150 '.\\ T ‘\
- Mey £ \ £ H E Y E 1,000
= | Y \ 9 \ 9 \ 8 \
8 O m O | o 1,000 % o 1,000 v o 1,000 - ° K \
N 9 % Ky \ % \‘ \ %‘ K \\ _g “‘ N
6 L2 = £3) C— '9 % “‘ A S % "\ AN % ‘\‘ \ % 500 o8 N
I - > 500 D > 500 5 > 500 < > e >
5 S . N o S ~N Ser ~ .~ .
0 0 0 0
0 2 4 6 8 10 0 5 10 15 20 0 10 20 30 40 0 10 20 30 40 50 60
Masa de la pieza de trabajo [kg] | Masa de la pieza de trabajo [kg] | Masa de la pieza de trabajo [kg] | Masa de la pieza de trabajo [kg]
2,000 2,000 2,000 1,500 7
S | E 150 T 150 1500 = i
L3 o|E E £ E.1,000
|9 9 3 3
c | o 1,000 o 1,000 o 1,000 o b
g4 = - :
)Mer =8 \ 8 8 8 50
m £ S 500 S sy S 50 s
£ M ™. )
[T 0 e 0 T r— 0 0 T
02 4 6 8 10 0 5 10 15 20 0 10 20 30 40 0 10 20 30 40 50 60
Masa de la pieza de trabajo [kg] | Masa de la pieza de trabajo [kg] | Masa de la pieza de trabajo [kg] | Masa de la pieza de trabajo [kg]
2,000 2,000 \ 2,000 \ 1,500
T 1500 \ 1500 T 1500 T
E E \ £ £.1,000
o< < < < ‘\\
g § 1,000 § 1,000 § 1,000 E
O |T k<] el ke A\
w| g E 5 £
m > 500 > 500 > 500 Q\ = N
)Mep \-- \\ ea
0 0 0 0
_ L4 01 2 3 4 5 0 5 10 15 0 5 10 15 20 0 5 10 15 20 25
8 Masa de la pieza de trabajo [kg] | Masa de la pieza de trabajo [kg] | Masa de la pieza de trabajo [kg] | Masa de la pieza de trabajo [kg]
g PO, 2,000 2,000 \ 2,000 \ 1,500
E 1,500 \ E 1,500 ‘E 1,500 e
— E E E E. 1,000
|1 it al 9 \
el ]l O | o 1,000 o 1,000 o 1,000 o
[N N X N \
ol|T k<] ksl ke
| & z \ 5 \ § NS
] 500 500 500 \
L g M g \\ g \ g ‘\.. g ™
| | le| . ey =~ | —— 0
U 0 0 0
O 'iL5 01 2 3 4 5 0 5 10 15 0 5 10 15 20 0 5 10 15 20 25
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