
Actuador eléctrico / Modelo deslizante – Serie LEF 927

Para más opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catálogos específicos o nuestra información online. 
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Actuador eléctrico / Modelo deslizante
Serie LEF
ø16, ø25, ø32, ø40

Características

Forma de pedido

• 3 tipos de motores disponibles.
• Fuerza, velocidad y posicionamiento regulables.
• Fácil ajuste y manejo.
• 2 métodos de accionamiento.

Motor paso a paso / Servomotor

eee

Sin cable
1.5
3
5

Longitud del cable del actuador [m]

Montaje con tornillo
Montaje en raíl DIN∗

Montaje del controlador

Sin cable
1.5∗

3∗

5∗

Longitud del cable E/S [m]

Tipo de controlador

Sin cable
Cable estándar Nota 2)

Cable robótico (cable flexible)

Tipo de cable del actuador Nota 1)

Sin bloqueo
Con bloqueo

Opción de motor

LEFS 16 100B 11R 6P

LEFS16
LEFS25
LEFS32
LEFS40
LEFB16
LEFB25
LEFB32

100 200 300 400 500 600 800700 1000900

—
1
3
5

16
25
32
40∗

Tamaño

Tipo de motor

A
B
T

LEFS16
10
5
—

LEFS25
12
6
—

LEFS32
16
8
—

LEFS40
20
10
—

Símbolo

Nota) Productos conformes a CE
qLa conformidad EMC ha sido comprobada combinando 

los actuadores eléctricos de la serie LEF con los 
controladores de la serie LEC. La conformidad 
electromagnética depende de la configuración del 
panel de control del cliente y de la relación con otros 
equipos eléctricos y cableados. Por tanto, no será 
posible certificar la conformidad con la directiva EMC 
de los componentes de SMC que hayan sido 
incorporados al equipo del cliente bajo condiciones 
reales de funcionamiento. Como resultado, es 
necesario que el cliente compruebe la conformidad 
final con la directiva EMC de la maquinaria y del 
equipo como un todo.

wPara la especificación con servomotor (24 VDC), la 
conformidad EMC ha sido probada instalando un kit de 
filtro de ruidos (LEC-NFA). Consulte el Manual de 
funcionamiento de LECA para la instalación.

Precaución

Paso [mm]

LEFS
LEFB

Carrera [mm]
100    1000
300    2000

—
B

—
D

—
1
3
5

—
S
R

Carrera
[mm]Modelo

∗ Tabla de carreras

∗ También hay carreras diferentes a las anteriormente mencionadas disponibles como ejecución especial.
∗ Contacte con SMC para la fabricación de carreras intermedias.

Estándar/     Fabricado bajo demanda.

∗ Sólo disponible para los 
controladores de tipo "6N" y "6P".
No se incluye el raíl DIN. Pídalo 
por separado.

Nota 1) En las piezas fijas debe usarse el 
cable estándar. Seleccione el cable 
robótico para las piezas móviles.

Nota 2) Sólo disponible para el motor de 
tipo "Motor paso a paso".

∗ Sólo para LEFS

LEFB�
—
—
48

LEFB 16 500T 11R 6P

15001200 20001800

Accionamiento por
husillo a bolas
Accionamiento

por correa

Otras longitudes se fabrican bajo
demanda (sólo cable robótico).

∗ Véase la tabla de 
carreras.

—

A

Símbolo Tipo
Tamaño aplicable

Motor paso
a paso

(Servo/24 VDC)
Servomotor
(24 VDC)

LECP6
LECP1

LECA6

LEF�16 LEF�25 LEF�32 LEFS40

—
6N
6P
1N
1P

Sin controlador

Sólo disponible para el motor de tipo 
"Motor paso a paso".

∗ Si se selecciona "Sin 
controlador" en el modelo 
de controlador, el cable 
E/S no está incluido.

NPN
PNP
NPN
PNP

LECP1∗
(Modelo sin programación)

LECP6/LECA6
(Modelo de entrada
de datos de paso)

100 a 400
100 a 600
100 a 800
200 a 1000
300 a 1000

300 a 2000

Rango de carreras que se
pueden fabricar [mm]

®

Controladores 
compatibles

https://rodavigo.net/es/c/neumatica/actuadores/f/smc
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Serie LEF – Actuador eléctrico / Modelo deslizante928

A
ctuadores 

Eléctricos

Características técnicas de LEFS

Recomendación de producto

Productos en stock para una rápida entrega

LEFS16A-300-R36P1
LEFS25A-100-R36P1
LEFS25A-300-R36P1
LEFS32A-100-R36P1
LEFS32B-200-R36P1
LEFS25B-100-R36P1
LEFS25B-300-R36P1

Productos relacionados

Serie LEC - Controlador - página 1018
Serie LECP1 - Controlador - página 1014
Serie LEH - Pinzas eléctricas - página 999
Serie LES - Mesas eléctricas de deslizamiento - página 969
Serie LEY - Actuadores eléctricos (modelo con vástago) - página 943
Serie LER - Actuadores eléctricos de giro - página 993

Nota 1) Las carreras mostradas entre (   ) se fabrican bajo demanda.
Nota 2) La velocidad depende de la carga de trabajo. Compruebe la "Gráfica de velocidad-carga de trabajo (Guía)".
             Si la longitud del cable supera 5 m, disminuirá en hasta un 10% por cada 5 m.
Nota 3) Resistencia a impactos: Supera la prueba de impacto tanto en dirección paralela como perpendicular al husillo. (La prueba se llevó a cabo con el actuador en el estado inicial).

Resistencia a vibraciones: Supera la prueba en un rango de frecuencias entre 45 y 2000 Hz. La prueba se realizó tanto en dirección paralela como perpendicular al husillo. 
(La prueba se llevó a cabo con el actuador en el estado inicial).

Nota 4) El consumo de energía (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador está funcionando.
Nota 5) El consumo de energía en reposo durante el funcionamiento (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador está detenido en la posición de ajuste.
Nota 6) El consumo máximo de energía momentánea (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador está funcionando. Dicho valor puede utilizarse para la 

selección del suministro eléctrico.
Nota 7) Únicamente con bloqueo.
Nota 8) Para un actuador con bloqueo, añada el consumo de energía para el bloqueo.

100, 200, 300
(400)

�28

22
18
51

�42

38
16
57

�56.4

50
44

123

100
43

141

9
2

10 a 500

10

3000
±0.02

50/20
Husillo a bolas

Guía lineal
5 a 40

90 o menos (sin condensación)

Motor paso a paso (Servo/24 VDC)
Fase A/B incremental (800 pulsos/giro)

24 VDC ± 10%

Modelo de funcionamiento no magnetizante

24 VDC ± 10%

10
4

5 a 250

5

100, 200, 300
(400), 500, (600)

100, 200, 300, (400)
500, (600, 700, 800)

Motor paso a paso (Servo/24 VDC)

2.9
20 39 78 157 108 216 113 225

5 5 5

Modelo LEFS16 LEFS25 LEFS32
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Carrera [mm] Nota 1)

Carga de trabajo [kg]
Nota 2)

Velocidad [mm/s] Nota 2)

Aceleración/deceleración máx. [mm/s2]
Repetitividad de posicionamiento [mm]
Paso [mm]
Resistencia a impactos/vibraciones [m/s2] Nota 3)

Tipo de actuación
Tipo de guía
Rango de temp. de trabajo [ºC]
Rango de humedad de trabajo [% HR]
Tamaño del motor
Tipo de motor
Encoder
Tensión nominal [V]
Consumo de energía [W] Nota 4)

Consumo de energía en reposo durante el funcionamiento [W] Nota 5)

Consumo de energía máx. momentánea [W] Nota 6)

Tipo Nota 7)

Fuerza de retención [N]
Consumo de energía [W] Nota 8)

Tensión nominal [V]

20
7.5

12 a 500

12

20
15

6 a 250

6

40
10

16 a 500

16

45
20

8 a 250

8

200, 300, (400), 500, (600)
(700), 800, (900), (1000)

LEFS40

50

20 a 500

20

60
23

10 a 250

10

Horizontal
Vertical

LEFS32B-100-R36P1
LEFS32B-300-R36P1
LEFS25A-200-R36P1
LEFS25A-500-R36P1
LEFS32A-200-R36P1
LEFS32A-500-R36P1
LEFS25B-200-R36P1

LEFS25B-500-R36P1
LEFS32A-300-R36P1
LEFS32B-500-R36P1
LEFB16T-500-R36P1
LEFB25T-500-R36P1
LEFB32T-500-R36P1

Tipo

Serie

Características

Motor compatible

LECP6 LECA6

24 VDC
64 puntos

LECP1

Motor paso a paso (Servo/24 VDC) Servomotor (24 VDC) Motor paso a paso (Servo/24 VDC)
14 puntos

Página 1018 Página 1018 Página 1014

Modelo sin
programación

Nº máximo de datos de paso

Tensión de alimentación

Página de referencia

Controladores compatibles

Los artículos en stock pueden sufrir modificaciones sin previo aviso.

Modelo de 
entrada de 
datos de paso

Modelo de 
entrada de 
datos de paso

Entrada de valores 
Controlador estándar

Capaz de ajustar el funcionamiento 
sin usar un PC ni una teaching box
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Actuador eléctrico / Modelo deslizante – Serie LEF 929

Para más opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catálogos específicos o nuestra información online. 
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Características técnicas de LEFS

Nota 1) Las carreras mostradas entre (   ) se fabrican bajo demanda.
Nota 2) Compruebe la "Gráfica de velocidad-carga de trabajo (Guía)".

Si la longitud del cable supera 5 m, disminuirá en hasta un 10% por cada 5 m.
Nota 3) Resistencia a impactos: Supera la prueba de impacto tanto en dirección paralela como perpendicular al husillo. (La prueba se llevó a cabo 

con el actuador en el estado inicial).
Resistencia a vibraciones: Supera la prueba en un rango de frecuencias entre 45 y 2000 Hz. La prueba se realizó tanto en dirección paralela 
como perpendicular al husillo. (La prueba se llevó a cabo con el actuador en el estado inicial).

Nota 4) El consumo de energía (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador está funcionando.
Nota 5) El consumo de energía en reposo durante el funcionamiento (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador está 

detenido en la posición de ajuste.
Nota 6) El consumo máximo de energía momentánea (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador está funcionando. 

Dicho valor puede utilizarse para la selección del suministro eléctrico.
Nota 7) Únicamente con bloqueo.
Nota 8) Para un actuador con bloqueo, añada el consumo de energía para el bloqueo.

100, 200, 300
(400)

�28
30

63
Horizontal 4/Vertical 9

70

�42
36

102
Horizontal 4/Vertical 9

113

7
2

10 a 500

10

3000
±0.02

50/20
Husillo a bolas

Guía lineal
5 a 40

90 o menos (sin condensación)

Servomotor (24 VDC)
Fase A/B incremental (800 pulsos/giro)/Fase Z

24 VDC ± 10%

Modelo de funcionamiento no magnetizante

24 VDC ± 10%

10
4

5 a 250

5

100, 200, 300
(400), 500, (600)

Servomotor (24 VDC)

2.9
20 39 78 157

5

Modelo LEFS16A LEFS25A
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Carrera [mm] Nota 1)

Carga de trabajo [kg] Nota 2)

Velocidad [mm/s] Nota 2)

Aceleración/deceleración máx. [mm/s2]
Repetitividad de posicionamiento [mm]
Paso [mm]
Resistencia a impactos/vibraciones [m/s2] Nota 3)

Tipo de actuación
Tipo de guía
Rango de temp. de trabajo [ºC]
Rango de humedad de trabajo [% HR]
Tamaño del motor
Salida de motor [W]
Tipo de motor
Encoder
Tensión nominal [V]
Consumo de energía [W] Nota 4)

Consumo de energía en reposo durante el funcionamiento [W] Nota 5)

Consumo de energía máx. momentánea [W] Nota 6)

Tipo Nota 7)

Fuerza de retención [N]
Consumo de energía [W] Nota 8)

Tensión nominal [V]

11
2.5

12 a 500

12

18
5

6 a 250

6

Horizontal
Vertical

0.53

Modelo LEFS32
Carrera [mm]
Peso del producto [kg]
Peso adicional con bloqueo [kg]

100
3.35

200
3.75

300
4.15

500
4.95

(800)
6.15

(700)
5.75

(600)
5.35

(400)
4.55

0.12

Modelo LEFS16
Carrera [mm]
Peso del producto [kg]
Peso adicional con bloqueo [kg]

100
0.90

200
1.05

300
1.20

(400)
1.35

Modelo
Carrera [mm]
Peso del producto [kg]
Peso adicional con bloqueo [kg]

LEFS40
200
5.65

300
6.21

500
7.33

(400)
6.77

800
9.01

(900)
9.57

(1000)
10.13

(700)
8.45

(600)
7.89
0.53

Modelo
Carrera [mm]
Peso del producto [kg]
Peso adicional con bloqueo [kg]

100
1.84

(400)
2.68

300
2.40

200
2.12

LEFS25
500
2.96

(600)
3.24

0.26

Peso
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Serie LEF – Actuador eléctrico / Modelo deslizante930

A
ctuadores 

Eléctricos

Dimensiones: Accionamiento por husillo a bolas

20
46

27
40

28

24
40

(72)

4 x M4 x 0.7
prof. de rosca 6.4

3.
5

39
.4

40
100

D x 100 (= E)

34

B

n x ø3.4

(155.5)
65

Longitud de cable  250

20
20

15

20 Cable de bloqueo (ø3.5) 

Opción de motor: Con bloqueo

24
57

.5

38
58

45
64

(102)

50

38

3.
5

4 x M5 x 0.8
prof. de rosca 8.5

35
120

D x 120 (= E)
B

48

n x ø4.5

(166.5) Longitud de cable  250
65

20
20

15

20 Cable de bloqueo (ø3.5) 

Opción de motor: Con bloqueo

20

15

24

24

20

15

24

24

4033

65

Longitud de cable  250

Cable del motor (2 x ø5)

48
38

.5

Longitud de cable  250

65

Cable del motor (2 x ø5)

(L)

(L)

ø3H9
prof. 3

(        ) +0.025
+0

ø3H9
prof. 3

(        ) +0.025
+0

6

5.5

M4 x 0.7
prof. de rosca 7
(terminal F.G.)

M4 x 0.7
prof. de rosca 7
(terminal F.G.)

8

4

6.
5

6

10

4

(41) [39] 39 [(41)]Carrera
4 [2] 2 [4]

(2.4)7
(37) A (Recorrido de la mesa) Nota 2)

(113.5)
37

[Origen] Nota 4) Origen Nota 3)

54 [(56)](56) [54] Carrera
4 [2]

(52) A (Recorrido de la mesa) Nota 2)

2 [4]
10

52
(121.5) (2.4)

[Origen] Nota 4) Origen Nota 3)

3H9
prof. 3

(        ) +0.025
+0

(        ) 3H9
prof. 3

+0.025
+0

3H9
prof. 3

(        ) +0.025
+0

(        ) 3H9
prof. 3

+0.025
+0

LEFS16

LEFS25

Nota 1) Si monta el actuador eléctrico usando el plano de referencia para el montaje del cuerpo, establezca la 
altura de la superficie opuesta o use un pasador de 2 mm o más debido al biselado R. (Altura 
recomendada: 5 mm) 

Nota 2) La distancia que puede recorrer la mesa cuando vuelve al origen. Asegúrese de que ninguna pieza de 
trabajo montada sobre la mesa interfiera con las piezas de trabajo ni los accesorios colocados alrededor 
de la mesa. 

Nota 3) Posición tras el retorno al origen.
Nota 4) El número que aparece entre paréntesis indica que la dirección de retorno al origen ha cambiado.

Nota 1) Si monta el actuador eléctrico usando el plano de referencia para el montaje del cuerpo, 
establezca la altura de la superficie opuesta o use un pasador de 3 mm o más debido al biselado 
R. (Altura recomendada: 5 mm) 

Nota 2) La distancia que puede recorrer la mesa cuando vuelve al origen. Asegúrese de que ninguna 
pieza de trabajo montada sobre la mesa interfiera con las piezas de trabajo ni los accesorios 
colocados alrededor de la mesa. 

Nota 3) Posición tras el retorno al origen.
Nota 4) El número que aparece entre paréntesis indica que la dirección de retorno al origen ha cambiado.

LEFS16�-100
LEFS16�-100B
LEFS16�-200
LEFS16�-200B
LEFS16�-300
LEFS16�-300B
LEFS16�-400
LEFS16�-400B

Modelo L
300.5
342.5
400.5
442.5
500.5
542.5
600.5
642.5

A
180

280

380

480

106

206

306

406

B
  4

  6

  8

10

n
—

2

3

4

D
—

200

300

400

E

LEFS25�-100
LEFS25�-100B
LEFS25�-200
LEFS25�-200B
LEFS25�-300
LEFS25�-300B
LEFS25�-400
LEFS25�-400B
LEFS25�-500
LEFS25�-500B
LEFS25�-600
LEFS25�-600B

Modelo L
341.5
386.5
441.5
486.5
541.5
586.5
641.5
686.5
741.5
786.5
841.5
886.5

A
210

310

410

510

610

710

106

206

306

406

506

606

B
  4

  6

  8

  8

10

12

n
—

2

3

3

4

5

D
—

240

360

360

480

600

E

[mm]

[mm]

Motor paso 
a paso

Servo
motor

Montaje del cuerpo Nota 1) 
plano de referencia

Motor paso 
a paso

Servo
motor

Montaje del cuerpo Nota 1) 
plano de referencia

https://rodavigo.net/es/c/neumatica/actuadores/f/smc
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Actuador eléctrico / Modelo deslizante – Serie LEF 931

Para más opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catálogos específicos o nuestra información online. 
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Dimensiones: Accionamiento por husillo a bolas

60
46

.8

65

Longitud de cable  250

42
70

(122)

44

4 x M6 x 1
prof. de rosca 9.9

ø5H9
prof. 5

5H9
prof. 5

5.
560

60

15

150
D x 150 (= E)
B

n x ø5.5

30
79

48
70

65
Longitud de cable  250(199.5)

20
20

15

20

Cable del motor (2 x ø5)

Cable de bloqueo (ø3.5)

Opción de motor:
Con bloqueo

20

15

24
24

(L)

60
106

774

58

60
150

B

76

n x ø6.6

15

7

31

61
90

67
.5

8

8

Cable de bloqueo (ø3.3)Cable del motor (2 x ø5)

65
Longitud de cable  250

20
20

20

15

4 x M8 x 1.25
prof. de rosca 13

ø6H9
prof. 7

(        )+0.030
  0 (170)

6H9
prof. 7

(        )+0.030
  0

(219.5)

D x 150 (= E)

(        )6H9
prof. 6

+0.030
  0

Opción de motor:
Con bloqueo

20

20

Cable del motor (2 x ø5)

Longitud de cable  250

Carrera
4[2]

(90) [88]
A (Recorrido de la mesa) Nota 2)

2[4]
88[(90)] (3.1)

(86)

68
53

.8

13

(L)

65

86
(170.5)

[Origen] Nota 4) Origen Nota 3)

7.5

6.
5

M4 x 0.7
prof. de rosca 8
(terminal F.G.)

15

6

(        )5H9
prof. 5

+0.030
  0

(        )+0.030
  0

(        )+0.030
  0

(62) 62
(66) [64] 64 [(66)]Carrera
4[2] 2[4]

(2.4)10
A (Recorrido de la mesa) Nota 2)

(147.5)
[Origen] Nota 4) Origen Nota 3)

M4 x 0.7
prof. de rosca 8
(terminal F.G.)

LEFS32

Nota 1) Si monta el actuador eléctrico usando el plano de 
referencia para el montaje del cuerpo, establezca 
la altura de la superficie opuesta o use un pasador 
de 3 mm o más debido al biselado R. (Altura 
recomendada: 5 mm) 

Nota 2) La distancia que puede recorrer la mesa cuando 
vuelve al origen. Asegúrese de que ninguna pieza 
de trabajo montada sobre la mesa interfiera con 
las piezas de trabajo ni los accesorios colocados 
alrededor de la mesa.

Nota 3) Posición tras el retorno al origen.
Nota 4) El número que aparece entre paréntesis indica que 

la dirección de retorno al origen ha cambiado.

LEFS40

[mm]

[mm]

Nota 1) Si monta el actuador eléctrico usando el plano de 
referencia para el montaje del cuerpo, establezca la 
altura de la superficie opuesta o use un pasador de 
3 mm o más debido al biselado R. (Altura 
recomendada: 5 mm) 

Nota 2) La distancia que puede recorrer la mesa cuando 
vuelve al origen. Asegúrese de que ninguna pieza 
de trabajo montada sobre la mesa interfiera con las 
piezas de trabajo ni los accesorios colocados 
alrededor de la mesa.

Nota 3) Posición tras el retorno al origen.
Nota 4) El número que aparece entre paréntesis indica que 

la dirección de retorno al origen ha cambiado.

LEFS32�-100
LEFS32�-100B
LEFS32�-200
LEFS32�-200B

Modelo L
  387.5
  439.5
  487.5
  539.5

A
230

330

106

206

B
  4

  6

n
—

2

D
—

300

E

LEFS32�-300
LEFS32�-300B
LEFS32�-400
LEFS32�-400B
LEFS32�-500
LEFS32�-500B
LEFS32�-600
LEFS32�-600B
LEFS32�-700
LEFS32�-700B
LEFS32�-800
LEFS32�-800B

Modelo L
  587.5
  639.5
  687.5
  739.5
  787.5
  839.5
  887.5
  939.5
  987.5
1039.5
1087.5
1139.5

A
430

530

630

730

830

930

306

406

506

606

706

806

B
  6

  8

10

10

12

14

n
2

3

4

4

5

6

D
300

450

600

600

750

900

E

[mm]

LEFS40�-200
LEFS40�-200B
LEFS40�-300
LEFS40�-300B
LEFS40�-400
LEFS40�-400B

Modelo L
  561.5
  610.5
  661.5
  710.5
  761.5
  810.5

A
378

478

578

206

306

406

B
  6

  6

  8

n
2

2

3

D
300

300

450

E

LEFS40�-500
LEFS40�-500B
LEFS40�-600
LEFS40�-600B
LEFS40�-700
LEFS40�-700B
LEFS40�-800
LEFS40�-800B
LEFS40�-900
LEFS40�-900B
LEFS40�-1000
LEFS40�-1000B

Modelo L
  861.5
  910.5
  961.5
1010.5
1061.5
1110.5
1161.5
1210.5
1261.5
1310.5
1361.5
1410.5

A
678

778

  878

  978

1078

1178

506

606

  706

  806

  906

1006

B
10

10

12

14

14

16

n
4

4

5

6

6

7

D
600

600

  750

  900

  900

1050

E

[mm]

Motor paso 
a paso

Servo
motor

Montaje del cuerpo 
Nota 1) plano de 
referencia

Montaje del cuerpo 
Nota 1) plano de 
referencia
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Serie LEF – Actuador eléctrico / Modelo deslizante932

A
ctuadores 

Eléctricos

Características técnicas de LEFB

Nota 1) Las carreras mostradas entre (   ) se fabrican bajo demanda.
Nota 2) La velocidad depende de la carga de trabajo. Compruebe la "Gráfica de velocidad-carga de trabajo (Guía)".

Si la longitud del cable supera 5 m, disminuirá en hasta un 10% por cada 5 m.
Nota 3) Resistencia a impactos: Supera la prueba de impacto tanto en dirección paralela como perpendicular al husillo. (La prueba se llevó a cabo con el actuador en 

el estado inicial).
Resistencia a vibraciones: Supera la prueba en un rango de frecuencias entre 45 y 2000 Hz. La prueba se realizó tanto en dirección paralela como 
perpendicular al husillo. (La prueba se llevó a cabo con el actuador en el estado inicial).

Nota 4) El consumo de energía (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador está funcionando.
Nota 5) El consumo de energía en reposo durante el funcionamiento (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador está detenido en la 

posición de ajuste.
Nota 6) El consumo máximo de energía momentánea (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador está funcionando. Dicho valor puede 

utilizarse para la selección del suministro eléctrico.
Nota 7) Únicamente con bloqueo.
Nota 8) Para un actuador con bloqueo, añada el consumo de energía para el bloqueo.

(300), 500, (600, 700)
800, (900), 1000

�28

24
18
51

�42

32
16
60

�56.4

52
44

127

1
48 a 1100

48

3000
±0.1

50/20
Correa

Guía lineal
5 a 40

90 o menos (sin condensación)

Motor paso a paso (Servo/24 VDC)
Fase A/B incremental (800 pulsos/giro)

24 VDC ± 10%

0.15 (Montaje con tornillo), 0.17 (Montaje en raíl DIN)
Modelo de funcionamiento no magnetizante

24 VDC ± 10%

(300), 500, (600, 700), 800, (900)
1000, (1200, 1500, 1800, 2000)

(300), 500, (600, 700), 800, (900)
1000, (1200, 1500, 1800, 2000)

Motor paso a paso (Servo/24 VDC)
Modelo LEFB16 LEFB25 LEFB32

C
ar

ac
te

rís
tic

as
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ic

as
 d

el
 a

ct
ua

do
r

C
ar

ac
te

rís
tic

as
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as
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tri
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s

Carrera [mm] Nota 1)

Carga de trabajo [kg] Nota 2)

Velocidad [mm/s] Nota 2)

Aceleración/deceleración máx. [mm/s2]
Repetitividad de posicionamiento [mm]
Paso equivalente [mm]
Resistencia a impactos/vibraciones [m/s2] Nota 3)

Tipo de actuación
Tipo de guía
Rango de temp. de trabajo [ºC]
Rango de humedad de trabajo [% HR]
Tamaño del motor
Tipo de motor
Encoder
Tensión nominal [V]
Consumo de energía [W] Nota 4)

Consumo de energía en reposo durante el funcionamiento [W] Nota 5)

Consumo de energía máx. momentánea [W] Nota 6)

Peso del controlador [kg]
Tipo Nota 7)

Fuerza de retención [N]
Consumo de energía [W] Nota 8)

Tensión nominal [V]

5
48 a 1400

48

14
48 a 1500

48

4
2.9

19
5

36
5

Horizontal
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Actuador eléctrico / Modelo deslizante – Serie LEF 933

Para más opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catálogos específicos o nuestra información online. 

A
ct

ua
do

re
s 

El
éc

tr
ic

os

Características técnicas de LEFB

Nota 1) Las carreras mostradas entre (   ) se fabrican bajo demanda.
Nota 2) Compruebe la "Gráfica de velocidad-carga de trabajo (Guía)". Si la longitud del cable supera 5 m, disminuirá en hasta un 10% por cada 5 m.
Nota 3) Resistencia a impactos: Supera la prueba de impacto tanto en dirección paralela como perpendicular al husillo. (La prueba se llevó a cabo con el actuador en 

el estado inicial).
Resistencia a vibraciones: Supera la prueba en un rango de frecuencias entre 45 y 2000 Hz. La prueba se realizó tanto en dirección paralela como 
perpendicular al husillo. (La prueba se llevó a cabo con el actuador en el estado inicial).

Nota 4) El consumo de energía (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador está funcionando.
Nota 5) El consumo de energía en reposo durante el funcionamiento (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador está detenido en la 

posición de ajuste.
Nota 6) El consumo máximo de energía momentánea (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador está funcionando. Dicho valor puede 

utilizarse para la selección del suministro eléctrico.
Nota 7) Únicamente con bloqueo.
Nota 8) Para un actuador con bloqueo, añada el consumo de energía para el bloqueo.

(300), 500, (600, 700)
800, (900), 1000

�28
30

78
Horizontal 4

87

�42
36

69
Horizontal 5

120

3000
±0.1

50/20
Correa

Guía lineal
5 a 40

90 o menos (sin condensación)

Servomotor (24 VDC)
Fase A/B incremental (800 pulsos/giro)/Fase Z

24 VDC ± 10%

0.15 (Montaje con tornillo), 0.17 (Montaje en raíl DIN)
Modelo de funcionamiento no magnetizante

24 VDC ± 10%

1
48 a 2000

48

(300), 500, (600, 700), 800, (900)
1000, (1200, 1500, 1800, 2000)

Servomotor (24 VDC)

4
2.9

19
5

Modelo LEFB16A LEFB25A

C
ar
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C
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Carrera [mm] Nota 1)

Carga de trabajo [kg] Nota 2)

Velocidad [mm/s] Nota 2)

Aceleración/deceleración máx. [mm/s2]
Repetitividad de posicionamiento [mm]
Paso equivalente [mm]
Resistencia a impactos/vibraciones [m/s2] Nota 3)

Tipo de actuación
Tipo de guía
Rango de temp. de trabajo [ºC]
Rango de humedad de trabajo [% HR]
Tamaño del motor
Salida de motor [W]
Tipo de motor
Encoder
Tensión nominal [V]
Consumo de energía [W] Nota 4)

Consumo de energía en reposo durante el funcionamiento [W] Nota 5)

Consumo de energía máx. momentánea [W] Nota 6)

Peso del controlador [kg]
Tipo Nota 7)

Fuerza de retención [N]
Consumo de energía [W] Nota 8)

Tensión nominal [V]

2
48 a 2000

48

0.53

(300)
4.12

500
4.80

(600)
5.14

(700)
5.48

800
5.82

(900)
6.16

1000
6.50

(1200)
7.18

(1500)
8.20

(1800)
9.22

(2000)
9.90

Modelo LEFB32
Carrera [mm]
Peso del producto [kg]
Peso adicional con bloqueo [kg]

0.26

(300)
2.39

500
2.85

(600)
3.08

(700)
3.31

800
3.54

(900)
3.77

1000
4.00

(1200)
4.46

(1500)
5.15

(1800)
5.84

(2000)
6.30

Modelo LEFB25
Carrera [mm]
Peso del producto [kg]
Peso adicional con bloqueo [kg]

0.12

(300)
1.19

500
1.45

(600)
1.58

(700)
1.71

800
1.84

(900)
1.97

1000
2.10

Modelo LEFB16
Carrera [mm]
Peso del producto [kg]
Peso adicional con bloqueo [kg]

Horizontal

Peso
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Serie LEF – Actuador eléctrico / Modelo deslizante934

A
ctuadores 

Eléctricos

Dimensiones: Accionamiento por correa

33 40
Longitud de cable  250

65

(9
4.

7)
(2

.4
)

20

27
40

24
40

(72)

28

39
.4 3.

5

4 x M4 x 0.7
prof. de rosca 6.4

20
150

D x 150 (= E)
B

n x ø3.4

34

(1
42

.2
)

(2
.4

)

Longitud de cable
 250

65

20

20
20

15

Cable del motor
(2 x ø5)

Perno de ajuste de la tensión de la correa
(M3: Distancia entre caras 2.5)

Cable de
bloqueo
(ø3.5)

Opción de motor:
Con bloqueo

4838
.5

(H
)

(2
.4

)

65

Longitud de cable  250

24

38
58

45
64

(102)

38

50 3.
5

4 x M5 x 0.8
prof. de rosca 8.5

170

D x 170 (= E)

n x ø4.5

48

25

B

20

20
20

15 (H
)

(2
.4

)

Longitud de cable
 250

65

Cable del
motor
(2 x ø4.7)

Perno de ajuste de la tensión de la correa
(M3: Distancia entre caras 2.5)

Cable de
bloqueo
(ø3.5)

Opción de motor:
Con bloqueo

20

15

24

24
20

15

24

24

(L)

(L)

5.5

6

11.7

8.
7

M4 x 0.7
prof. de rosca 7
(terminal F.G.)

6

6.
5

17

12
.5

M4 x 0.7
prof. de rosca 8
(terminal F.G.)

8

4

10

4

(92) 37

Carrera

4 [2]

(96) [94]

A (Recorrido de la mesa) Nota 2)

2 [4]

(1.5)7 53.5
39 [(41)]

A (Recorrido de la mesa) Nota 2)(109)

4 [2]

Carrera

2 [4]

54 [(56)]
5210

(113)[111]

(1.5)64.8

3H9
prof. 3

ø3H9
prof. 3

ø3H9
prof. 3

3H9
prof. 3

(        )3H9
prof. 3

+0.025
+0

(        )3H9
prof. 3

+0.025
+0

(        )+0.025
+0

(        )+0.025
+0

(        )+0.025
+0

(        )+0.025
+0

[Origen] Nota 4) Origen Nota 3)

[Origen] Nota 4) Origen Nota 3)

Nota 1) Si monta el actuador eléctrico usando el plano de referencia para el montaje del
             cuerpo, establezca la altura de la superficie opuesta o use un pasador de 2 mm o más
             debido al biselado R. (Altura recomendada: 5 mm) 
Nota 2) La distancia que puede recorrer la mesa cuando vuelve al origen. Asegúrese de que
             ninguna pieza de trabajo montada sobre la mesa interfiera con las piezas de trabajo ni
             los accesorios colocados alrededor de la mesa.
Nota 3) Posición tras el retorno al origen.
Nota 4) El número que aparece entre paréntesis indica que la dirección de retorno al origen ha
             cambiado.

Nota 1) Si monta el actuador eléctrico usando el plano de referencia para el 
montaje del cuerpo, establezca la altura de la superficie opuesta o use un 
pasador de 3 mm o más debido al biselado R. (Altura recomendada: 5 
mm) 

Nota 2) La distancia que puede recorrer la mesa cuando vuelve al origen. 
Asegúrese de que ninguna pieza de trabajo montada sobre la mesa 
interfiera con las piezas de trabajo ni los accesorios colocados alrededor 
de la mesa.

Nota 3) Posición tras el retorno al origen.
Nota 4) El número que aparece entre paréntesis indica que la dirección de 

retorno al origen ha cambiado.

LEFB16

LEFB25

LEFB16�T-300�
LEFB16�T-500�
LEFB16�T-600�
LEFB16�T-700�
LEFB16�T-800�
LEFB16�T-900�
LEFB16�T-1000�

Modelo L
  495.5
  695.5
  795.5
  895.5
  995.5
1095.5
1195.5

A
  435
  635
  735
  835
  935
1035
1135

  306
  506
  606
  706
  806
  906
1006

B
  6
10
10
12
14
14
16

n
2
4
4
5
6
6
7

D
  300
  600
  600
  750
  900
  900
1050

E

LEFB25�T-300�
LEFB25�T-500�
LEFB25�T-600�
LEFB25�T-700�
LEFB25�T-800�
LEFB25�T-900�
LEFB25�T-1000�
LEFB25�T-1200�
LEFB25�T-1500�
LEFB25�T-1800�
LEFB25�T-2000�

Modelo L
  541.8
  741.8
  841.8
  941.8
1041.8
1141.8
1241.8
1441.8
1741.8
2041.8
2241.8

A
  467
  667
  767
  867
  967
1067
1167
1367
1667
1967
2167

  306
  506
  606
  706
  806
  906
1006
1206
1506
1806
2006

B
  6
  8
10
10
12
14
14
16
20
24
26

n
  2
  3
  4
  4
  5
  6
  6
  7
  9
11
12

D
  340
  510
  680
  680
  850
1020
1020
1190
1530
1870
2040

E

Modelo H
115.8
158.8
  98.8
139.8

LEFB25T-
LEFB25T-     B
LEFB25AT-
LEFB25AT-     B

carr.
carr.

carr.
carr.

[mm]

[mm]

Motor paso 
a paso

Servo
motor

Montaje del cuerpo Nota 1) 
plano de referencia

Motor paso 
a paso

Servo
motor

Montaje del cuerpo Nota 1) 
plano de referencia
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Actuador eléctrico / Modelo deslizante – Serie LEF 935

Para más opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catálogos específicos o nuestra información online. 
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os

Dimensiones: Accionamiento por correa

42
70
122

60

44

5H9
prof. 5

5.
5

ø5H9
prof. 5

60

25

200

D x 200 (= E)

(B)

n x ø5.5

4 x M6 x 1
prof. de rosca 8.5

15
6

(        )5H9
prof. 5

+0.030
+0

(        )+0.030
+0

(        )+0.030
+0

6046
.8

65

Longitud de cable  250
(1

40
.3

)
(2

.4
)

30

48
70

65
Longitud de cable

 250

(1
85

.4
)

(2
.4

)

20

20
20

15

Cable del motor
(2 x ø5) Perno de ajuste de la tensión

de la correa
(M3: Distancia entre caras 2.5) 

Cable de
bloqueo
(ø3.5)

Opción de motor:
Con bloqueo

20

15

24

24

(L)

22

6.
515

.8

7.5

M4 x 0.7
prof. de rosca 8
(terminal F.G.)

Carrera

2 [4]

64 [(66)]

A (Recorrido de la mesa) Nota 2) 62

4 [2]

(121) 86.610

(125) [123]

(1.5)

[Origen] Nota 4) Origen Nota 3)

Nota 1) Si monta el actuador eléctrico usando el plano de referencia para el 
montaje del cuerpo, establezca la altura de la superficie opuesta o use un 
pasador de 3 mm o más debido al biselado R.

            (Altura recomendada: 5 mm) 
Nota 2) La distancia que puede recorrer la mesa cuando vuelve al origen. 

Asegúrese de que ninguna pieza de trabajo montada sobre la mesa 
interfiera con las piezas de trabajo ni los accesorios colocados alrededor 
de la mesa. 

Nota 3) Posición tras el retorno al origen.
Nota 4) El número que aparece entre paréntesis indica que la dirección de retorno 

al origen ha cambiado.

LEFB32

LEFB32�T-300�
LEFB32�T-500�
LEFB32�T-600�
LEFB32�T-700�
LEFB32�T-800�
LEFB32�T-900�
LEFB32�T-1000�
LEFB32�T-1200�
LEFB32�T-1500�
LEFB32�T-1800�
LEFB32�T-2000�

Modelo L
  585.6
  785.6
  885.6
  985.6
1085.6
1185.6
1285.6
1485.6
1785.6
2085.6
2285.6

A
  489
  689
  789
  889
  989
1089
1189
1389
1689
1989
2189

  306
  506
  606
  706
  806
  906
1006
1206
1506
1806
2006

B
  6
  8
  8
10
10
12
12
14
18
20
22

n
  2
  3
  3
  4
  4
  5
  5
  6
  8
  9
10

D
  400
  600
  600
  800
  800
1000
1000
1200
1600
1800
2000

E
[mm]

Motor 
paso a 
paso

Servo
motor

Montaje del cuerpo Nota 1) 
plano de referencia
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Serie LEF – Actuador eléctrico / Modelo deslizante936

A
ctuadores 

Eléctricos

Forma de pedido
Servomotor AC (100/200/400 W)

Controladores compatibles

Tipo

Serie

Características

Motor compatible

LECSA1, LECSA2

� Compatible con encoder incremental de 17 bits
� Función de posicionamiento (máx. 7 entradas)
� Conmutador de ajuste del servo

LECSB1, LECSB2

Servomotor AC
(Encoder incremental) S2, S3, S4

Servomotor AC
(Encoder absoluto) S6, S7, S8

� Compatible con encoder absoluto de 18 bits
� Con puerto de comunicación RS422 (compatible con Mitsubishi Electric,panel táctil)
� Entrada analógica para comando de velocidad y par

100 a 120 VAC (50/60 Hz), 200 a 230 VAC (50/60 Hz)

Página 1022

100 a 120 VAC (50/60 Hz), 200 a 230 VAC (50/60 Hz)

Página 1022

Modelo de entrada de pulsos
(Para encoder incremental)

Modelo de entrada de pulsos
(Para encoder absoluto)

Tensión de alimentación

Página de referencia

RoHS

Productos relacionados

Serie LECS - Controlador - página 1022
Serie LEH - Pinzas eléctricas - página 999
Serie LES - Mesas eléctricas de deslizamiento - página 969
Serie LEY - Actuadores eléctricos (modelo con vástago) - página 943
Serie LER - Actuadores eléctricos de giro - página 993

Sin cable
2
5
10

Longitud de cable∗ [m]

Conector E/S

Tipo de controlador

Sin cable
Cable estándar
Cable robótico (cable flexible)

Tipo de cable del actuador∗

Sin bloqueo
Con bloqueo

Opción de motor

—
2
5
A

25
32
40

Tamaño

Tipo de motor

Paso [mm]

Carrera [mm]
100    1000

—
B

—
S
R

LEFS 25 100B 2S A1Accionamiento por
husillo a bolas

A
B

LEFS25
12
6

LEFS32 LEFS40
16
8

20
10

Símbolo

∗ Tabla de carreras aplicables

LEFS25
LEFS32
LEFS40

�
�
—

Carrera
[mm]Modelo 100

�
�
�

200
�
�
�

300
�
�
�

400
�
�
�

500
�
�
�

600
—
�
�

700
—
�
�

800
—
—
�

900
—
—
�

1000

∗ Contacte con SMC para la fabricación de carreras intermedias.

∗ Tipos de motor: Únicamente para S2 y S6, el sufijo de la referencia del 
controlador compatible será S1 y S5.

∗ Véase la 
tabla inferior 
para los 
detalles.

∗ Se incluyen el cable del motor y el cable 
del encoder. (El cable de bloqueo 
también se incluye si se selecciona la 
opción de motor "Con bloqueo".)

∗ Común para cable de 
encoder/motor/bloqueo

S2∗

S3
S4
S6∗

S7
S8

100
200
400
100
200
400

25
32
40
25
32
40

Símbolo Tipo Salida
[W]

Servomotor AC
(Encoder incremental)

Servomotor AC
(Encoder absoluto)

LECSA2-S4

LECSB2-S8

LECSA�-S1
LECSA�-S3

LECSB�-S5
LECSB�-S7

—
H

Sin conector
Con conector

—
A1
A2
B1
B2

Sin controlador
LECSA1
LECSA2
LECSB1
LECSB2

100 V a 120 V
200 V a 230 V
100 V a 120 V
200 V a 230 V

Estándar/     Fabricado bajo demanda.

S2

Recomendación de producto

Controladores 
compatibles

Tensión de 
alimentaciónTamaño de 

actuador
Controladores 
compatibles

https://rodavigo.net/es/c/neumatica/actuadores/f/smc

Polígono Industrial O Rebullón s/n. 36416 - Mos - España - rodavigo@rodavigo.com

Servicio de Att. al Cliente
+34 986 288118



Actuador eléctrico / Modelo deslizante – Serie LEF 937

Para más opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catálogos específicos o nuestra información online. 

A
ct

ua
do

re
s 

El
éc

tr
ic

os

Características técnicas de LEFS

Nota 1) Contacte con SMC para la fabricación de otras carreras intermedias diferentes a las especificadas arriba.
Nota 2) Consulte más detalles en "Velocidad–Gráfica de carga de trabajo (Guía)".
Nota 3) La velocidad admisible variará en función de la carrera.
Nota 4) Resistencia a impactos: Supera la prueba de impacto tanto en dirección paralela como perpendicular al husillo. (La prueba se llevó a cabo con el 

actuador en el estado inicial).
Resistencia a vibraciones: Supera la prueba en un rango de frecuencias entre 45 y 2000 Hz. La prueba se realizó tanto en dirección paralela como 
perpendicular al husillo. (La prueba se llevó a cabo con el actuador en el estado inicial).

Nota 5) Sólo cuando se selecciona la opción de motor "Con bloqueo".
Nota 6) Para un actuador con bloqueo, añada el consumo de energía para el bloqueo.

100, 200, 300, (400)
500, (600)

100 W/�40 200 W/�60 400 W/�60

20
8

900
720
540
—
—
—
—

12 6 16 8 20 10

5000
±0.02

50/20
Husillo a bolas

Guía lineal
5 a 40

90 o menos (sin condensación)

Servomotor AC (100/200 VAC)

Modelo de funcionamiento no magnetizante

24 VDC 

20
15

450
360
270
—
—
—
—

LEFS25, 32, 40 Servomotor AC (100/200/400 W)
Modelo LEFS25S26

Carrera [mm] Nota 1)

Aceleración/deceleración máx. [mm/s2]
Repetitividad de posicionamiento [mm]
Paso [mm]
Resistencia a impactos/vibraciones [m/s2] Nota 4)

Tipo de actuación
Tipo de guía
Rango de temperatura de trabajo [ºC]
Rango de humedad de trabajo [% HR]
Salida/Tamaño del motor
Tipo de motor

Encoder

Tipo Nota 5)

Fuerza de retención [N]
Consumo de energía a 20ºC [W] Nota 6)

Tensión nominal [V]

131 255 197 385 330
6.3 7.9 7.9

660

100, 200, 300, (400)
500, (600), (700), (800)

40
10

1000
1000
800
620
500
—
—

45
20

500
500
400
310
250
—
—

LEFS32S37

200, 300, (400), 500
(600), (700), 800, (900)

(1000)
50
15

1000
1000
1000
940
760
620
520

60
30

500
500
500
470
380
310
260

LEFS40S48

Horizontal
Vertical
a 400

401 a 500
501 a 600
601 a 700
701 a 800
801 a 900

901 a 1000

0
—10%

Carga de trabajo [kg] Nota 2)

Velocidad máx.
Nota 3)
[mm/s]

Tipo de motor S2, S3, S4: Encoder incremental de 17 bits (Resolución: 131072 p/rev)
Tipo de motor S6, S7, S8: Encoder absoluto de 18 bits (Resolución: 262144 p/rev)

0.70

Modelo LEFS32
Carrera [mm]
Peso del producto [kg]
Peso adicional con bloqueo [kg]

100
3.60

200
4.00

300
4.40

500
5.20

(800)
6.40

(700)
6.00

(600)
5.60

(400)
4.80

Modelo
Carrera [mm]
Peso del producto [kg]
Peso adicional con bloqueo [kg]

LEFS40
200
6.20

300
6.75

500
7.90

(400)
7.35

800
9.55

(900)
10.15

(1000)
10.70

(700)
9.00

(600)
8.35
0.70

Modelo
Carrera [mm]
Peso del producto [kg]
Peso adicional con bloqueo [kg]

100
2.20

(400)
3.05

300
2.75

200
2.50

LEFS25
500
3.30

(600)
3.60

0.35

C
ar
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as
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as
 d

el
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Peso

Rango 
de 
carrera 
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Forma de pedido
Servomotor AC (100/200/400 W)

Controladores compatibles

Tipo

Serie

Características

Motor compatible

LECSA1, LECSA2

� Compatible con encoder incremental de 17 bits
� Función de posicionamiento (máx. 7 entradas)
� Conmutador de ajuste del servo

LECSB1, LECSB2

Servomotor AC
(Encoder incremental) S2, S3, S4

Servomotor AC
(Encoder absoluto) S6, S7, S8

� Compatible con encoder absoluto de 18 bits
� Con puerto de comunicación RS422 (compatible con Mitsubishi Electric,panel táctil)
� Entrada analógica para comando de velocidad y par

100 a 120 VAC (50/60 Hz), 200 a 230 VAC (50/60 Hz)

Página 1022

100 a 120 VAC (50/60 Hz), 200 a 230 VAC (50/60 Hz)

Página 1022

Modelo de entrada de pulsos
(Para encoder incremental)

Modelo de entrada de pulsos
(Para encoder absoluto)

Tensión de alimentación

Página de referencia

RoHS

Productos relacionados

Serie LECS - Controlador - página 1022
Serie LEH - Pinzas eléctricas - página 999
Serie LES - Mesas eléctricas de deslizamiento - página 969
Serie LEY - Actuadores eléctricos (modelo con vástago) - página 943
Serie LER - Actuadores eléctricos de giro - página 993

Sin cable
2
5
10

Longitud de cable∗ [m]

Conector E/S

Tipo de controlador

Sin cable
Cable estándar
Cable robótico (cable flexible)

Tipo de cable del actuador∗

Sin bloqueo
Con bloqueo

Opción de motor

—
2
5
A

25
32
40

Tamaño

Tipo de motor

Paso [mm]

Carrera [mm]
100    1000

—
B

—
S
R

LEFS 25 100B 2S A1Accionamiento por
husillo a bolas

A
B

LEFS25
12
6

LEFS32 LEFS40
16
8

20
10

Símbolo

∗ Tabla de carreras aplicables

LEFS25
LEFS32
LEFS40

�
�
—

Carrera
[mm]Modelo 100

�
�
�

200
�
�
�

300
�
�
�

400
�
�
�

500
�
�
�

600
—
�
�

700
—
�
�

800
—
—
�

900
—
—
�

1000

∗ Contacte con SMC para la fabricación de carreras intermedias.

∗ Tipos de motor: Únicamente para S2 y S6, el sufijo de la referencia del 
controlador compatible será S1 y S5.

∗ Véase la 
tabla inferior 
para los 
detalles.

∗ Se incluyen el cable del motor y el cable 
del encoder. (El cable de bloqueo 
también se incluye si se selecciona la 
opción de motor "Con bloqueo".)

∗ Común para cable de 
encoder/motor/bloqueo

S2∗

S3
S4
S6∗

S7
S8

100
200
400
100
200
400

25
32
40
25
32
40

Símbolo Tipo Salida
[W]

Servomotor AC
(Encoder incremental)

Servomotor AC
(Encoder absoluto)

LECSA2-S4

LECSB2-S8

LECSA�-S1
LECSA�-S3

LECSB�-S5
LECSB�-S7

—
H

Sin conector
Con conector

—
A1
A2
B1
B2

Sin controlador
LECSA1
LECSA2
LECSB1
LECSB2

100 V a 120 V
200 V a 230 V
100 V a 120 V
200 V a 230 V

Estándar/     Fabricado bajo demanda.

S2

Recomendación de producto

Controladores 
compatibles

Tensión de 
alimentaciónTamaño de 

actuador
Controladores 
compatibles

https://rodavigo.net/es/c/neumatica/actuadores/f/smc

Polígono Industrial O Rebullón s/n. 36416 - Mos - España - rodavigo@rodavigo.com

Servicio de Att. al Cliente
+34 986 288118



Serie LEF – Actuador eléctrico / Modelo deslizante938

A
ctuadores 

Eléctricos

Dimensiones: Accionamiento por husillo a bolas

Cable de encoder (ø7)

Cable de bloqueo (ø4.5) Cable de alimentación (ø6)

209

Opción de motor: Con bloqueo

6

6.
5

24
66

38
57.8

n x ø4.5

4

10

48

B
D x 100 (= E)

120
35

3.
550

(102)
64

38

45

Cable de encoder (ø7)
Cable de alimentación (ø6)

Posición de detección de fase Z del encoder Nota 3)

Posición de detección de fase Z del encoder Nota 3)

(56)
(52) A (Recorrido de la mesa): carrera+6)Nota 2)

(4)

52

21

Carrera (54)

38
.5 48

10
169

(2.2)(L)

231

Opción de motor: Con bloqueo

6.
5

7.5

70
48

30
84

M4 x 0.7
prof. de rosca 8 (terminal F.G.)

60

n x ø5.5

B
D x 100 (= E)

150
15 15

6

60

44

42

5.
5

+0.030
0

70
(122)

Cable de alimentación (ø6)

Cable de encoder (ø7)

(2.2)(L)
201(62)

(66)

A (Recorrido de la mesa: carrera+6)Nota 2)

(4)

62

21
Carrera

10

(64)

ø3H9
prof. 3

(        ) +0.025
+0

3H9
prof. 3

(        ) +0.025
+0

3H9
prof. 3

(        ) +0.025
+0

4 x M5 x 0.8
prof. de rosca 8.5

M4 x 0.7
prof. de rosca 8(terminal F.G.)

ø5H9
prof. 5

(        ) 
4 x M6 x 1
prof. de rosca 9.5

(        ) 5H9
prof. 5

+0.030
+0

(        ) 5H9
prof. 5

+0.030
+0

Cable de encoder (ø7)

Cable de bloqueo (ø4.5) Cable de alimentación (ø6)

LEFS25

Nota 1) Si monta el actuador eléctrico usando el plano de 
referencia para el montaje del cuerpo, establezca la 
altura de la superficie opuesta o use un pasador de 
3 mm o más debido al biselado R. 

              (Altura recomendada: 5 mm) 
Nota 2) La distancia que puede recorrer la mesa 

cuando vuelve al origen. Asegúrese de que 
ninguna pieza de trabajo montada sobre la 
mesa interfiera con las piezas de trabajo ni 
los accesorios colocados alrededor de la 
mesa.

Nota 3) La posición de primera detección de fase Z 
desde el extremo de la carrera del lado del 
motor.

LEFS25��-100-����
LEFS25��-100B-����
LEFS25��-200-����
LEFS25��-200B-����
LEFS25��-300-����
LEFS25��-300B-����

Modelo L
389
429
489
529
589
629

A
210

310

410

106

206

306

B
4

6

8

n
—

2

3

D
—

240

360

E
[mm]

LEFS25��-400-���� 
LEFS25��-400B-���� 
LEFS25��-500-���� 
LEFS25��-500B-���� 
LEFS25��-600-���� 
LEFS25��-600B-���� 

Modelo L
689
729
789
829
889
929

A
510

610

710

406

506

606

B
  8

10

12

n
3

4

5

D
360

480

600

E
[mm]

LEFS32

Nota 1) Si monta el actuador eléctrico usando el plano de 
referencia para el montaje del cuerpo, establezca la altura 
de la superficie opuesta o use un pasador de 3 mm o más 
debido al biselado R. (Altura recomendada: 5 mm) 

Nota 2) La distancia que puede recorrer la mesa. 
Asegúrese de que ninguna pieza de trabajo 
montada sobre la mesa interfiera con las 
piezas de trabajo ni los accesorios colocados 
alrededor de la mesa.

Nota 3) La posición de primera detección de fase Z 
desde el extremo de la carrera del lado del 
motor.[mm]

LEFS32��-100-����
LEFS32��-100B-����
LEFS32��-200-����
LEFS32��-200B-����
LEFS32��-300-����
LEFS32��-300B-����
LEFS32��-400-����
LEFS32��-400B-����

Modelo L
441
471
541
571
641
671
741
771

A
230

330

430

530

106

206

306

406

B
4

6

6

8

n
—

2

2

3

D
—

300

300

450

E
[mm]

LEFS32��-500-����
LEFS32��-500B-����
LEFS32��-600-����
LEFS32��-600B-����
LEFS32��-700-����
LEFS32��-700B-����
LEFS32��-800-����
LEFS32��-800B-����

Modelo L
  841
  871
  941
  971
1041
1071
1141
1171

A
630

730

830

930

506

606

706

806

B
10

10

12

14

n
4

4

5

6

D
600

600

750

900

E

60

46
.8

Montaje del cuerpo Nota 1) 
plano de referencia

Montaje del cuerpo Nota 1) 
plano de referencia

https://rodavigo.net/es/c/neumatica/actuadores/f/smc
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Actuador eléctrico / Modelo deslizante – Serie LEF 939

Para más opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catálogos específicos o nuestra información online. 
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Dimensiones: Accionamiento por husillo a bolas

Posición de detección de fase Z del encoder Nota 3)

Cable de bloqueo (ø4.5)

Cable de alimentación (ø6)

Cable de encoder (ø7)
253.5

Opción de motor: Con bloqueo

B
D x 150 (=E)

150
60 15

76

n x ø6.6

7

7

74 58

(170)
106
60

Cable de alimentación (ø6)

Cable de encoder (ø7)

8

8

61
90

31
85

.5

(3.1)
A (Recorrido de la mesa: carrera+6) Nota 2)86 86

(4) 21

(90)
13

(L)

Carrera (88)
223.5

53
.8 68

4 x M8 x 1.25
prof. de rosca 13

ø6H9
prof. 7

(        )+0.030
  0

6H9
prof. 7

(        )+0.030
  0

6H9
prof. 6

(        )+0.030
  0

M4 x 0.7
prof. de rosca 8
(terminal F.G.)

LEFS40

Nota 1) Si monta el actuador eléctrico usando el plano de 
referencia para el montaje del cuerpo, establezca 
la altura de la superficie opuesta o use un pasador 
de 3 mm o más debido al biselado R. 

             (Altura recomendada: 5 mm) 
Nota 2) La distancia que puede recorrer la mesa cuando 

vuelve al origen. Asegúrese de que ninguna pieza 
de trabajo montada sobre la mesa interfiera con 
las piezas de trabajo ni los accesorios colocados 
alrededor de la mesa.

Nota 3) La posición de primera detección de fase Z desde 
el extremo de la carrera del lado del motor.

[mm]

LEFS40��-200-����
LEFS40��-200B-����
LEFS40��-300-����
LEFS40��-300B-����
LEFS40��-400-����
LEFS40��-400B-����
LEFS40��-500-����
LEFS40��-500B-����
LEFS40��-600-����
LEFS40��-600B-����
LEFS40��-700-����
LEFS40��-700B-����
LEFS40��-800-����
LEFS40��-800B-����
LEFS40��-900-����
LEFS40��-900B-����
LEFS40��-1000-����
LEFS40��-1000B-����

Modelo L
614.5
644.5
714.5
744.5
814.5
844.5
914.5
944.5
1014.5
1044.5
1114.5
1144.5
1214.5
1244.5
1314.5
1344.5
1414.5
1444.5

A
378

478

578

678

778

878

978

1078

1178

206

306

406

506

606

706

806

906

1006

B
  6

  6

  8

10

10

12

14

14

16

n
2

2

3

4

4

5

6

6

7

D
300

300

450

600

600

750

900

900

1050

E

Montaje del cuerpo Nota 1) 
plano de referencia

https://rodavigo.net/es/c/neumatica/actuadores/f/smc
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Serie LEF – Actuador eléctrico / Modelo deslizante940

A
ctuadores 

Eléctricos
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Gráfica de velocidad-carga de trabajo (Guía), Motor paso a paso (Servo/24 VDC)

LEFS16/Accionamiento por husillo a bolas

LEFS32/Accionamiento por husillo a bolas

LEFS25/Accionamiento por husillo a bolas

∗ La siguiente gráfica muestra los valores cuando la fuerza de posicionamiento es del 100%.

Horizontal

Paso 5: LEFS16B

Paso 10: LEFS16A

Vertical

Paso 5: LEFS16B

Paso 10: LEFS16A

Horizontal

Paso 8: LEFS32B

Paso 16: LEFS32A Paso 8: LEFS32B

Paso 16: LEFS32A

Vertical

Horizontal

Paso 6: LEFS25B

Paso 12: LEFS25A

Vertical

Paso 6: LEFS25B

Paso 12: LEFS25A

Vertical

LEFS40/Accionamiento por husillo a bolas
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Actuador eléctrico / Modelo deslizante – Serie LEF 941

Para más opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catálogos específicos o nuestra información online. 
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Gráfica de velocidad-carga de trabajo (Guía), Servomotor (Servo/24 VDC)
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∗ La siguiente gráfica muestra los valores cuando la fuerza de posicionamiento es del 250%.
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posicionamiento es del 100%.
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Gráfica de velocidad-carga de trabajo (Guía), Motor paso a paso (Servo/24 VDC)
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Serie LEF – Actuador eléctrico / Modelo deslizante942
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